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SPIS TRESCI

Specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru robot budowlanych ,,Czg$¢ ogdlna nr 0”.....

Szczegbdlowa specyfikacja technicznanr 1.
ROBOTY ZIEMNE

Szczegbdlowa specyfikacja techniczna nr 2..........coooiiiiiiiiii i
ROBOTY MONTAZOWE

Szczegbdlowa specyfikacja technicznanr 3.
PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW

Szczegbdlowa specyfikacja technicznanr4....... ...
NAWIERZCHNIA WOKOL PRZEPOMPOWNI I DROGI ZWIROWE -
ODTWORZENIE

W zakres inwestycji wchodza:

Ip Element sieci kanalizacyjne;j jeﬁZi;ka iloér(;i chi;l(r)stek

1 Kolektor kanalizacyjny z rur PVC ¢ 200 mm m 3 415,93
1.1 | Przejscia przewiertem pod gminng drogg asfaltowg szt/m 7/77,0
1.3 | Studzienki przelotowe 1000 mm szt. 25
1.4 | Studzienki przelotowe 9400 mm szt. 115

2 Kolektor kanalizacyjny z rur PVC ¢ 160 mm m 632,59
2.1 | Przejscia przewiertem pod gminng drogq asfaltowg szt/m 3/30
3 Kolektor tloczny z rur PE ¢ 90 mm m 446,0
3.1 | Studnia rozprezna szt. 1

4 Przepompownie Sciekow 61200mm z polimerobetonu szt 1

5 Zasilanie elektryczne pompowni eNN szt-m 1/25,0

Lisia Gora, grudzien 2013r.
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1. CzZESC OGOLNA

a) NAZWA NADANA ZAMOWIENIU PRZEZ ZAMAWIAJACEGO
,,BUDOWA KANALIZACJI OSIEDLE PODLESIE DABROWA W BRZEZINACH”
b) ZAMAWIAJACY
GMINA MORAWICA

26-026 MORAWICA UL. SPACEROWA NR 7

¢) PRZEDMIOT ROBOT BUDOWLANYCH

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania techniczne dotyczace wykonania
1 odbioru robdt zwigzanych z realizacjg inwestycji pn. ,,Budowa kanalizacji Osiedle
Podlesie Dabrowa w Brzezinach” w gminie Morawica. Inwestycja realizowana bedzie w
oparciu o posiadany przez Inwestora, a opracowany przez firm¢ Pracowanie Projektowa
Inzynierii i Ochrony Srodowiska ,,PROWEKO” mgr inz. Pawet Walczak, mgr inz. Elzbieta
Waz - S.C. z/s 33-140 Lisia Gora ul. W. Witosa 4 — Projekt Budowlany.

d) ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH

- kolektor grawitacyjny ¢200mm PVC;
- kolektor grawitacyjny o160mm PVC;
- kolektor cisnieniowy ¢90mm PE HD;
- przepompownia §ciekow;

- zasilanie elektryczne pompowni.

W zakres inwestycji wchodza:

Ip Element sieci kanalizacyjne;j jeﬁZi;ka ilOérii Zcrlr?(r)ritek
1 Kolektor kanalizacyjny z rur PVC ¢ 200 mm m 3 415,93
1.1 | Przejscia przewiertem pod gminng drogg asfaltowg szt/m 7/77,0
1.3 | Studzienki przelotowe o1000 mm szt. 25
1.4 | Studzienki przelotowe 9400 mm szt. 115
2 Kolektor kanalizacyjny z rur PVC ¢ 160 mm m 632,59
2.1 | Przejscia przewiertem pod gminng drogq asfaltowg szt/m 3/30
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3 Kolektor tloczny z rur PE ¢ 90 mm m 446,0
3.1 | Studnia rozprezna szt. 1

4 Przepompownie $ciekéw 61200mm z polimerobetonu szt 1

5 Zasilanie elektryczne pompowni eNN szt-m 1/25,0

Laczna dlugos¢:

- kolektorow grawitacyjnych 6200mm + ¢160mm: 4 048.52mb:
- kolektorow ci$nieniowych @90mm: 446,0mb

RAZEM: 4 494.52mb

Skrzyzowania z przeszkodami terenowymi oraz uzbrojeniem podziemnym:
- skrzyzowania z drogami asfaltowymi w rurze ochronnej przewiertem sterowanym;
- skrzyzowania z przepustami przydroznych rowow odwadniajagcych w rurze ochronnej
przewiertem sterowanym;
- skrzyzowania z gazociggiem wysokiego ci$nienia z zastosowaniem rur ochronnych na
kolektorze kanalizacji sanitarnej;
- skrzyzowania z kablami energetycznymi 1 telekomunikacyjnymi z zastosowaniem rur
ochronnych PE dwudzielnych ¢110mm na kablu;
- skrzyzowania z wodociggiem z zabezpieczeniem tego wodociagu.

Po stronie Wykonawcy spoczywa obowigzek geodezyjnego wytyczenia gtownych osi
sieci kanalizacyjnej oraz inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza sytuacyjno -—

wysokosciowa.
e) PRACE TOWARZYSZACE I ROBOTY TYMCZASOWE WRAZ Z ICH OPISEM

Za prace towarzyszace 1 roboty tymczasowe uznaje si¢: pomiary geodezyjne 1 wytyczanie
gléwnych odcinkéw sieci kanalizacyjnej przed rozpoczgciem Robot, inwentaryzacje
powykonawcza, zapewnienie dojazdu do posesji 1 pdl, naprawa nawierzchni drog, wjazdoéw
1 ogrodzen oraz innych wtasnosci publicznych i1 prywatnych, umacnianie §cian wykopow
pionowych, wykonanie skrzyzowan z uzbrojeniem podziemnym.

Skrzyzowania 1 rury ochronne zinwentaryzowa¢ geodezyjnie powykonawczo przed

zasypaniem.
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Inwentaryzacje powykonawczg nalezy wykonywac¢ na biezgco w trakcie trwania Robot,
przed zasypaniem zamontowanych studzienek 1 kolektorow sieci kanalizacyjne;.

Roboty tymczasowe 1 towarzyszace wyszczegOlnione w przedmiarze robdt beda
rozliczane jak roboty podstawowe, pozostale nie wymienione w przedmiarze nie begda, nie
beda placone oddzielnie 1 Wykonawca winien uwzgledni¢ koszt w kosztach ogdlnych
budowy.

f) INFORMACJE DOTYCZACE TERENU BUDOWY

Planowana inwestycja zlokalizowana jest w miejscowosci Brzeziny na Osiedlu Podlesie
Dabrowa w gminie Morawica. Jest to sie¢ kanalizacji sanitarnej grawitacyjno — ci§nieniowej
wraz z przepompownig scieckow. Do pompowni $cieki doprowadzone zostang w systemie
grawitacyjnym skad kolektorem ci$nieniowym zostang odprowadzone do zaprojektowanego
kolektora grawitacyjnego w niniejszym zadaniu, a nast¢pnie do istniejacej sieci kanalizacji
grawitacyjnej w m. Brzeziny.

Na terenie objetym inwestycja znajdujg si¢ przeszkody terenowe: przepusty
przydroznych rowow odwadniajacych, drogi gminne asfaltowe oraz zwirowe, wjazdy do
posesji, mostki oraz uzbrojenie podziemne: gazociagi, gazociag wysokoprezny 9200mm,
wodociaggi, kable energetyczne, jak rowniez napowietrzne linie energetyczne i

telekomunikacyjne.

- Organizacja robot budowlanych

Inwestor najczeSciej nie jest wilascicielem gruntow, na ktorych realizowana bedzie
inwestycja, uzyskat natomiast prawo do ich dysponowania na cele budowlane.

Korzystanie z mediéw takich jak woda czy energia bgdzie mozliwe przez wlasng umowe
lub umowy Wykonawcy z wlascicielami dziatek. Zaplecze budowy nalezy zorganizowac na
terenie wybranej przez Wykonawce dziatki na podstawie umowy z Wiascicielem gruntu.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng Wykonania 1 Odbioru Robot
Budowlanych oraz z poleceniami Inspektora Nadzoru.

Inwestor (Zamawiajacy) przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi, Dziennik Budowy 1 Ksigge

Obmiaru Robdt oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej 1 dwa komplety
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Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych na zasadach 1 w
terminie okreslonym w umowie o wykonanie robot. Sposoby pozyskania niezbednej dla
realizacji zadania energii elektrycznej 1 sposdb odprowadzania $ciekéw jako elementy
zaplecza budowy pozostajg po stronie 1 w kosztach Wykonawcy.

Prace nalezy wykonywa¢ od miejsca wiaczenia do czynnej kanalizacji, posuwajac si¢ w
strong¢ przeciwng do kierunku spadku kanalizacji. Roboty nalezy prowadzi¢ krotkimi
odcinkami, konczac je kazdorazowo =zasypaniem wykopow. Roboty winne by¢
wykonywane kolejno nastepujagcymi po sobie odcinkami 1 sukcesywnie odbierane, za$ teren
budowy uporzadkowany i zwracany wtascicielom.

Na dziatkach uzytkowanych rolniczo prowadzi¢ nalezy prace w miar¢ mozliwosci w
okresie pomiedzy uprawami tj. po zbiorach lub przed obsianiem. Ewentualne

odszkodowania za plony rolne obcigzag Wykonawce.

- Zabezpieczenie intereséw osob trzecich

Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie przez
niego zatwierdzona. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caty okres realizacji Robdét.

Teren budowy nalezy zabezpieczy¢ przed dostgpem osob trzecich przez uniemozliwienie
wejscia na teren budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do zorganizowania awaryjnego dojazdu lub dojscia dla
pieszych do domow oraz pdl na czas wykonywania Robot.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniami lub zniszczeniem
wlasnosci publicznej 1 prywatnej, a w razie jej uszkodzenia do naprawy i1 odtworzenia
uszkodzonej wiasnosci do stanu pierwotnego.

Wejscia w teren na dziatkach prywatnych odbywac si¢ moga dopiero po uzgodnieniu z
wlascicielem dzialek i Inspektorem Nadzoru inwestorskiego.

Przy zblizeniach trasy kanalizacji do budynkéw nalezy wykona¢ ogledziny tych
budynkow 1 budowli oraz przeprowadzi¢ wywiad z wlascicielami w temacie posadowienia

tych budynkéw celem wyeliminowania ewentualnych szkdd.
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Wykonawca ma obowiazek uzyska¢ pozwolenie na zajecie pasa drogowego 1 zaplacic¢
stosowne oplaty.

Wykonawca zobowigzany jest do zorganizowania awaryjnego dojazdu lub dojscia dla
pieszych do domow oraz pdl na czas wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowigzek naprawienia wszelkich szkod, jakie powstaly w trakcie
wykonywania Robdt 1 doprowadzenie tychze wlasnosci do stanu pierwotnego (naprawa
drog 1 wjazdéw, drog asfaltowych, ogrodzen, uzbrojenie podziemne).

Jezeli w zwigzku z zaniechaniem, niewlasciwym prowadzeniem Robo6t lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci
publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong
wlasno$¢. Stan naprawionej wilasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem
uszkodzenia.

W przypadku naruszenia interesOw o0so0b trzecich w wyniku prowadzenia przez
Wykonawce robot budowlanych lub zaniechanie czynno$ci zabezpieczajacych
odpowiedzialno$¢ prawng 1 finansowg ponosi Wykonawca.

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za ochron¢ urzadzen uzbrojenia terenu takich
jak: przewody elektryczne, sieci gazowe 1 wodociggowe, kable teletechniczne itp., oraz
uzyska od odpowiednich witadz, bedacych wlascicielami tych urzadzen w obrebie Placu
Budowy, zgode na ich przekroczenie.

O zamiarze przystgpienia do Robdot w poblizu tych urzadzen, badz ich przetozenia
Wykonawca powinien zawiadomi¢ wiascicieli tych urzadzen i Inspektora Nadzoru.

Roboty ziemne w obrebie skrzyzowan nalezy prowadzi¢ w obecno$ci upowaznionego
przedstawiciela wlasciciela danych urzadzen, w celu lokalizacji uzbrojenia nalezy wykonac
sondy poprzeczne, wykona¢ re¢cznie wykopy zachowujac ostroznosé, zabezpieczy¢
przewody poprzez ich podwieszenie, zgodnie z Dokumentacja Projektowg zalozy¢ rury
ochronne, zasypa¢ przepuszczalng warstwa piasku ktorg nalezy zagescic.

Po zakonczeniu Robdt zgtosi¢ do odbioru wiascicielom tych urzadzen.
- Ochrona srodowiska
Realizacja niniejszej inwestycji to typowe prace inzynierskie, ktore nie nastreczaja

trudnosci 1 zasadniczo nie wprowadzi negatywnych zmian w srodowisku.
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Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowaé¢ w czasie prowadzenia Robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania realizacji Robét, az
do =zakonczenia 1 odbioru koncowego, Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie
uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisoéw 1 norm dotyczacych ochrony
srodowiska na Placu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub
wlasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstalych w nastgpstwie jego sposobu dzialania. Stosujac si¢ do tych wymagan
Wykonawca zapewni spetnienie nastgpujacych warunkow:

a) miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska 1 wewng¢trzne drogi transportowe zostang

wybrane tak, aby nie powodowac¢ zniszczen w srodowisku naturalnym.

b) zostang podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:

= zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekdw wodnych ptynami, paliwami, olejami,
materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami;

* zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami;

* mozliwos$cig powstania pozaru.

Uciagzliwos¢ zwigzana z emisjg halasu wystgpi okresowo 1 w odlegltosci poza
zabudowaniami, ustapi z chwilag zakonczenia robot. Dla zmniejszenia tej ucigzliwosci
nalezy prowadzi¢ roboty w porze dziennej oraz stosowac sprzet sprawny technicznie.

Wszelkie odpadki, gruz czy opakowania nalezy wywiez¢ na wysypisko odpadow.

Prace budowlane prowadzone mechanicznie w obrebie drzew muszg by¢ prowadzone ze
szczegolng starannoscig. W przypadku odkrycia korzeni nalezy je niezwlocznie ochroni¢
prze przesuszeniem lub przemarzaniem przez okrycie matami ze slomy lub tkaninami
workowymi itp. ktore moga zosta¢ po zasypaniu wykopow. Uszkodzenia nie zabezpieczone
powoduja szybka infekcje 1 rozktad korzenia az do szyi korzeniowej, a w konsekwencji
zmniejszenia stabilnosci catego drzewa. Nie wolno zmienia¢ poziomu terenu wokot drzew
ze wzgledu na mozliwo$¢ uduszenia systemu korzeniowego oraz wymierania mikroflory 1
fauny glebowej. W przypadku konieczno$ci podwyzszenia terenu wokot drzewa grunt
wybrany wokoét korzeni nalezy uzupeini¢ na przemian sektorami wypelionymi zwirem —
sektor przewietrzania oraz lekkg ziemig urodzajng — sektor ukorzeniania. Celem unikni¢cia
procesOw gnilnych usung¢ darn, $Scidtke a nawet starg ziemig¢. Ziemi nie ubijaé. Nie

wysypywac¢ zuzla 1 gruzu ceglanego. W obrgbie systemu korzeniowego nie wolno tez
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sktadowa¢ materialow chemicznych szkodliwych jak chemikalia, oleje, s$rodki
impregnujace, paliwa ciekle, wapno czy cement.

Optaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot budowlanych norm, okreslonych
w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony §rodowiska, obcigzajg Wykonawce.

W przypadku wystgpienia skazenia bezwzglednym obowigzkiem Wykonawcy jest
zlikwidowanie tego zagrozenia 1 jego skutkow. Koszty ponosi Wykonawca bez dodatkowe;j

zaplaty od Inwestora.

- Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Placu Budowy na czas trwania Robot,
az do ich zakonczenia 1 odbioru koncowego.

Koszt zabezpieczenia Placu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze
jest wlaczony w ceng inwestycji.

Kierownik budowy jest obowigzany sporzadzi¢ lub zapewni¢ sporzadzenie przed
rozpoczeciem budowy ,.planu bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia”, uwzgledniajg specyfike
obiektu budowlanego 1 warunki prowadzenia robdt budowlanych. ,,Plan bioz” nalezy
opracowaé zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w
sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robdot budowlanych
(Dz.UNr 120 poz. 1126), uwzgledniajac rdéwniez wymagania okreslone w
rozporzadzeniach:

- Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy
podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz.U.Nr 47, poz. 401);

- Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogolnych
przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U.Nr 169, poz.1650).

Roboty prowadzone maja by¢ pod nadzorem upowaznionego kierownika budowy.
Pracownicy przed rozpoczeciem robdt zostang poinstruowani przez kierownika budowy co
do zasad bezpieczenstwa ich prowadzenia.

W trakcie wykonywania Robo6t nalezy bezwzglednie przestrzegaé przepiséw
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. Wykonawca dostarczy na plac budowy wyposazenie
konieczne do zapewnienia bezpieczenstwa i bedzie je utrzymywal w nalezytym stanie
technicznym. Wykonawca zapewni urzadzenia socjalne, wyposazenie 1 odziez robocza

wymagang dla ochrony zdrowia i Zycia personelu na budowie. Nalezy utrzymac¢ porzadek
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na placu budowy 1 na stanowiskach pracy. Pracownicy wykonujacy prace muszg posiadaé
aktualne badanie lekarskie.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajagcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Prace prowadzone =z wuzyciem produktow chemicznych wykonywa¢ nalezy =z
zachowaniem $rodkéw ostroznos$ci podanych przez producentdéw.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oso6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

W  przypadku katastrofy budowlanej nalezy: zorganizowa¢ dorazng pomoc
poszkodowanym; zabezpieczy¢ miejsce katastrofy przed zmiang stanu rzeczy, jaki powstat
w zwigzku z katastrofg (chyba ze wprowadzenie zmiany jest konieczne dla ratowania zycia
lub zabezpieczenia otoczenia przed rozszerzaniem si¢ skutkow katastrofy — nalezy wéwczas
szczegblowo opisac stan faktyczny po katastrofie oraz wprowadzone zmiany); niezwtocznie
zawiadomi¢ o katastrofie wlasciwy organ, wlasciwego prokuratora, inwestora oraz inne
organy zainteresowane przyczynami 1 skutkami katastrofy budowlane;.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowej, bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych 1 magazynach
oraz maszynach 1 pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji Robo6t albo przez personel Wykonawcy.

Urzadzenia 1 budowle zabezpieczajace podlegaja akceptacji inspektora nadzoru.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagah w w/w zakresie

ponosi Wykonawca.

- Zaplecza dla potrzeb Wykonawcy
Teren zaplecza musi posiada¢ dogodny dojazd do drogi publicznej oraz musi istnieé

mozliwos¢ swobodnego roztadowywania 1 sktadowania materiatow.
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Wykonawca organizuje zaplecze budowy w ramach sil wlasnych na terenie wynajetym
od wlascicieli posesji, przez ktore przebiega budowa lub przylegtych np. zaplecze socjalne
typu barakowdz, zaplecze techniczne — wydzielony plac na materialy. Wymaga sie
zorganizowania biura dla potrzeb kontroli dokumentéw budowy i pracy biurowej Inspektora
Nadzoru.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan w zakresie
zorganizowania zaplecza dla potrzeb Wykonawcy uwzglednione s3 w cenie umowne;j 1 nie
podlegaja dodatkowej zaptacie.

- Warunki dotyczace organizacji ruchu

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Placu Budowy w
okresie trwania realizacji Robot, az do zakonczenia i odbioru koncowego.

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drég i1 organem zarzadzajagcym
ruchem, projekt organizacji ruchu i1 zabezpieczenia Robot w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb 1 postgpu Robdt projekt organizacji ruchu ma by¢ aktualizowany
przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze,
sygnaty itp., zatrudni dozorcow i podejmie wszelkie inne srodki niezbgdne dla ochrony
robot, bezpieczenstwa pojazdow 1 pieszych. Wykonawca zapewni stale warunki
widocznos$ci w dzien 1 w nocy tychze zapor 1 znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajgce maja
by¢ akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

- Ogrodzenia

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania ogrodzenia w taki sposob, aby nie stwarzato
zagrozenia dla ludzi. Wysoko$¢ ogrodzenia powinna wynosi¢ co najmniej 150cm.

W obrgbie wykonywanych robot miejsca niebezpieczne maja by¢ odgrodzone i oznakowane
w sposOb sygnalizujacy niebezpieczenstwo (tablice informacyjne, tasmy, ogrodzenie), a w
porze nocnej ogrodzenia i tablice ostrzegawcze powinny by¢ o§wietlone. W ogrodzeniu palcu

budowy powinny by¢ wykonane oddzielnie wejscia dla ruchu pieszego i bramy dla pojazdow.
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- Zabezpieczenia chodnikow i jezdni
W trakcie wykonywania Rob6t w poblizu chodnikow oraz jezdni, Wykonawca jest
zobowigzany do zabezpieczenia 1 oznaczenia w sposOb widoczny zarowno w dzien 1 w nocy
Placu Budowy dla ochrony pojazdow oraz pieszych, jak rGwniez wykonywanych robot.
Wykonawca zobowigzany jest nie pogorszy¢ istniejagcych nawierzchni drogowych wokot

budowy. Nawierzchnie utwardzone nalezy odtworzy¢.

2) NAZWY 1 KODY W ZALEZNOSCI OD ZAKRESU ROBOT BUDOWLANYCH

Kody wg Wspdlnego Stownika Zamowien:

451 12 210-0  Usuwanie wierzchniej warstwy gleby

451 11 200-0  Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
452 32 410-9 Roboty w zakresie kanalizacji §ciekowe;j

452 32 423-3  Przepompownie $ciekow

453 10 000-3  Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

452 33 142-6  Roboty w zakresie naprawy drog

h) DEFINICJE UZYTYCH POJEC 1 OKRESLEN DLA JEDNOZNACZNEGO
ROZUMIENIA ZAPISOW DOKUMENTACJI PROJEKTOWEJ I SPECYFIKACJI

TECHNICZNEJ WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawcy stanowig cze$¢ dokumentacji odniesienia, a wymagania wyszczegolnione
w choc¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w cate;j
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
nastepujaca ich waznos¢:
1) Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robdt Budowlanych
2) Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w Dokumentacji

Projektowej lub Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robét Budowlanych, a o
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ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

OKRESLENIA PODSTAWOWE

Certyfikat zgodnosci — jest to dokument wydany przez notyfikowang jednostke
certyfikujaca, potwierdzajacy, ze wyrdb 1 proces jego wytwarzania sg zgodne ze
zharmonizowang specyfikacja techniczng.

Deklaracja zgodnosci — o$wiadczenie producenta lub jego upowaznionego
przedstawiciela, stwierdzajace na jego wytaczng odpowiedzialnos¢, ze wyrdb jest zgodny ze
zharmonizowang specyfikacja techniczng.

Dokumentacja projektowa — stuzaca do opisu przedmiotu zamoéwienia na wykonanie
robot budowlanych, dla ktérych jest wymagane pozwolenie na budowe, sktada si¢ w
szczegbdlnosci z: projektu budowlanego, projektow wykonawczych, przedmiaru robdt i
informacji dotyczacych bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (gdy tak wynika z Ustawy Prawo
Budowlane).

Dokumentacja powykonawcza budowy — sklada si¢ z dokumentacji budowy z
naniesionymi zmianami w projekcie budowlanym 1 wykonawczym, dokonanymi w trakcie
wykonywania robot, a takze geodezyjnej dokumentacji powykonawczej 1 innych
dokumentow.

Europejskie zezwolenie techniczne — oznacza aprobujaca oceng techniczng zdatnosci
produktu do uzycia, dokonana w oparciu o podstawowe wymagania w zakresie robot
budowlanych przy uzyciu wlasnej charakterystyki produktu oraz okreslonych warunkow
jego stosowania i1 uzycia.

Geodezyjne czynnosci w budownictwie — polegaja na: inwentaryzacji architektoniczno
— budowlanej, opracowaniu geodezyjnym projektu zagospodarowania dziatki lub terenu
inwestycji, geodezyjnym wytyczeniu obiektu budowlanego w terenie i utrwalenie na
gruncie gtéwnych osi naziemnych i1 podziemnych oraz charakterystycznych punktow 1
punktow wysokosciowych (reperéw), geodezyjnej obstudze budowy i1 montazu obiektu
budowlanego, pomiaru pomieszczen obiektu i1 jego podtoza oraz odksztalcen, geodezyjne;j
inwentaryzacji powykonawczej obiektow budowlanych lub elementow ulegajacych
zakryciu oraz pomiarze stanu wyjsciowego obiektéw wymagajacych w trakcie uzytkowania

okresowego badania przemierzen i odksztatcen.
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Grupy, klasy, kategorie robot — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z 5 listopada 2002r. w sprawie Wspolnego
Stownika Zamowien (Dz.U. L 340 z 16.12.2002r. z p6zn. zm.) CPV.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego — osoba posiadajagca odpowiednie wyksztatcenie
techniczne 1 praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne
funkcje techniczne w budownictwie, ktorej Inwestor powierza nadzér nad budowsg obiektu
budowlanego. Reprezentuje on interesy Inwestora na budowie 1 wykonuje biezacg kontrole
jakosci 1 ilosci wykonanych robot, bierze udzial w sprawdzianach i1 odbiorach robdt
zakrywanych 1 zanikajacych, badaniu 1 odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych jak
réwniez przy odbiorze gotowego obiektu.

Istotne wymagania — oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i
pewnych innych aspektow interesu wspolnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.

Obmiar robo6t — pomiar wykonanych robot budowlanych dokonany w celu weryfikacji
ich 1losci w przypadku zmiany parametrow przyjetych w przedmiarze robot, albo obliczenia
ilosci robdt dodatkowych, nie objetych przedmiarem.

Odbior czeSciowy (robot budowlanych) — nieformalna nazwa odbioru robot
ulegajacych zakryciu 1 zanikajacych, a takze dokonywanie prob i sprawdzen instalacji,
urzadzen technicznych i1 przewodow kominowych. Odbiorem cze¢sciowym nazywa si¢ takze
odbior czgsci obiektu budowlanego wykonanego w stanie nadajagcym si¢ do uzytkowania,
przed zgloszeniem do odbioru catego obiektu budowlanego, ktory jest traktowany jako
,,0dbior koncowy”.

Odbior gotowego obiektu budowlanego — formalna nazwa czynnoS$ci zwigzanych tez z
,odbiorem koncowym”, polegajagcym na protokolarnym przejeciu (odbiorze) od
Wykonawcy gotowego obiektu budowlanego przez osobe lub grupe oséb o odpowiednich
kwalifikacjach zawodowych, wyznaczona przez Inwestora, ale nie bgdaca inspektorem
nadzoru inwestorskiego na tej budowie. Odbiory dokonuje si¢ po zgtoszeniu przez
kierownika budowy faktu zakonczenia robot budowlanych, tacznie z zagospodarowaniem 1
uporzgdkowaniem terenu budowy 1 ewentualnie terendow przylegtych wykorzystanych jako
plac budowy oraz po przygotowaniu przez niego dokumentacji powykonawcze;j.

Przedmiar robdt — to zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych

w kolejnosci technologicznej ich wykonania ze szczegdétowym opisem lub wskazaniem
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podstaw ustalajagcych szczegdtowy opis oraz wskazanie szczegdlowych specyfikacji
technicznych wykonania i obmiaru robot budowlanych, z wyliczeniem 1 zestawieniem ilo$ci
jednostek przedmiarowych robot podstawowych.

Roboty podstawowe — minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg mozliwe do
odebrania pod wzgledem iloSci 1 wymogéw jakosSciowych oraz uwzgledniajg przyjety
stopien scalenia robot.

Wspolny Stownik Zamowien — jest systemem klasyfikacji produktow, ustug 1 robot
budowlanych, stworzonym na potrzeby zamowien publicznych. Sktada si¢ ze stownika
gléwnego oraz slownika uzupetniajagcego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii
Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami Rozporzadzenia 2151/2003 stosowanie kodow
CPV do okreslania przedmiotu zamdéwienia przez zamawiajacych z déwczesnych Panstw
Cztonkowskich UE stato si¢ obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003r.

Wyrob budowlany — nalezy przez to rozumie¢ w S$wietle przepisow o wyrobach
budowlanych, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposob trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzonym do obrotu jak
wyrob pojedynczy lub jako zestaw wyrobow do stosowania we wzajemnym potaczeniu

stanowigcym integralng czgs$¢ uzytkowa.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH ORAZ
NIEZBEDNE WYMAGANIA ZWIAZANE Z ICH PRZECHOWYWANIEM,
TRANSPORTEM, WARUNKAMI DOSTAWY, SKEADOWANIEM I KONTROLA
JAKOSCI

2.1 Wymagania ogolne dotyczace materialow i wyrobow

Wszystkie wykonane Roboty 1 dostarczone materiaty maja by¢ zgodne =z
Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacja Techniczng Wykonania 1 Odbioru Robot
Budowlanych.

Przy wykonywaniu robot budowlanych mogg by¢ stosowane wylgcznie wyroby
budowlane o wlasciwosciach uzytkowych umozliwiajgcych prawidlowo zaprojektowanym 1i
wykonanym obiektom budowlanym spetnienie wymagan podstawowych, okreslonych w art.
5 ust.1 pkt.1 ustawy Prawo budowlane — dopuszczone do obrotu 1 powszechnego lub
jednostkowego stosowania w budownictwie, a takze powinny by¢ zgodne z wymogami

okreslonymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych.
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Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej 1 w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
1 elementow budowli musza by¢ jednorodne 1 wykazywaé zgodno$¢ z okre§lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

Jezeli zostata okreslona warto§¢ minimalna lub warto$¢ maksymalna tolerancji albo
obie te wartosci, to roboty winny by¢ prowadzone w taki sposdb, aby cechy tych materiatow
lub elementéw budowli nie znajdowaly si¢ w przewazajacej mierze w poblizu wartosci
granicznych.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie beda w peini zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub Specyfikacja Techniczng Wykonania 1 Odbioru Robot Budowlanych, ale
osiggnigta zostanie mozliwa do zaakceptowania jako$¢ elementu budowli, to Inspektor
Nadzoru i1 Inwestor moze zaakceptowac takie Roboty i zgodzi¢ si¢ na ich pozostawienie,
jednak moze zastosowa¢ odpowiednie potragcenia od ceny wykonania inwestycji.

W przypadku, gdy materialty lub Roboty nie bedg w pelni zgodne z Dokumentacjg
Projektowa lub Specyfikacja Techniczng Wykonania 1 Odbioru Robdt Budowlanych 1
wplynie to na niezadowalajagca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialty maja byc
niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

Zrédta uzyskania wszelkich materialtéw powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robot.

Wykonawca Rob6t powinien przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego
szczegblowe informacje o zrodle produkcji, zakupu wyrobéw budowlanych 1 urzadzen
przewidzianych do realizacji Robdt — wlasciwie oznaczonych, posiadajacych certyfikaty na
znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodno$ci, deklaracje zgodnosci z Polska Norma, a takze
inne prawnie okreslone dokumenty. Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodia nie
oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskaja zatwierdzenie. W
przypadku nie zaakceptowania materiatu przez Inspektora Nadzoru ze wskazanego Zrodia,
Wykonawca przedstawi do akceptacji material z innego zrédta. Wykonawca zobowigzany

jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Ze materialy uzyskane z
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dopuszczonego zrodia w sposob ciggly spetniajg wymagania techniczne w czasie postepu
Robdot.

Materiaty 1 wyroby moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu
sprawdzenia zgodnos$ci z wymaganiami. Probki materialdw moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslone;j
partii materiatow pod wzgledem ich jakosci.

Kierownik budowy jest zobowigzany przez okres wykonywania robdot budowlanych
przechowywa¢ dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania, a takze oswiadczenia
dotyczace wyrobow budowlanych jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym.

Dokumenty te zostang przekazane Inwestorowi w czasie koncowego odbioru.

2.2 Wymagania ogolne zwigzane z przechowywaniem, transportem warunkami

dostaw, skladowania i kontrolg jakosci materialow i wyrobow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy beda one
potrzebne do Roboét, byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ 1
wlasciwosci do Robot 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca
czasowego sktadowania bedg po zakonczeniu robot doprowadzone przez Wykonawce do
ich pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru i Inwestora.

Transport 1 skladowanie materiatbw winny by¢ przeprowadzone w sposob
uniemozliwiajacy jego uszkodzenie lub znieksztalcenie, a w szczegdlnosci powstanie rys 1
obtar¢. Sktadowane powinny by¢ na rownym podiozu w pozycji poziomej (rury). Podczas
transportu material nalezy zabezpieczy¢ przed zmiang potozenia, przed uszkodzeniem przez
metalowe czesci srodkow transportu jak Sruby, tancuchy, itp.

Sktadowane materialy, elementy 1 urzadzenia powinny by¢ dostepne dla Inspektora
Nadzoru w celu przeprowadzenia inspekcji.

Przed wbudowaniem dtuzej sktadowanych materiatow, elementoéw 1 urzadzen konieczna

jest ponowna akceptacja Inspektora Nadzoru.
2.3 Materialy oraz wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie.

Wykonawca jest odpowiedzialny za to, aby wszystkie materiaty, elementy budowlane i

urzadzenia wbudowane, montowane lub instalowane w trakcie realizacji robot budowlanych

,SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH”



Str 19

odpowiadaty wymaganiom okreslonym w art. 10 ustawy Prawo Budowlane oraz
szczegblowych specyfikacjach technicznych.

Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego sposob 1 termin przekazania
informacji o przewidywanym uzyciu podstawowych materiatow oraz elementow
konstrukcyjnych do wykonania Robot, a takze o aprobatach technicznych lub certyfikatach
zgodnosci.

Wbudowanie materiatbw moze nastapi¢ po pisemnej zgodzie Inspektora Nadzoru w
Dzienniku Budowy.

2.4 Materialy nieodpowiadajace wymaganiom.

Materialy i1 elementy budowlane dostarczone przez Wykonawce na plac budowy, ktore
nie uzyskaja akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, powinny by¢ niezwlocznie
usunigte z placu budowy.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ do uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do Robdt beda miaty Swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw na §rodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu
Robdt ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania, jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych
organdéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca wuzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowatoby jakiekolwiek zagrozenie S$rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy (Inwestor).

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszelkich materiatow uzywanych do
prowadzenia Robot od daty rozpoczgcia do zakonczenia i odbioru koncowego Robot.

Budowle lub jej elementy Wykonawca bedzie utrzymywaé w taki sposob, aby byty w

stanie zadowalajacym przez caty czas do momentu odbioru koncowego. Jezeli Wykonawca

,SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH”



Str 20

w jakimkolwiek czasie zaniecha ich utrzymania, to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

W uzasadnionych przypadkach Inspektor Nadzoru Inwestorskiego w uzgodnieniu z
projektantem oraz Zamawiajagcym (Inwestorem) moze pozwoli¢ Wykonawcy na
wykorzystanie materialdow lub elementow budowlanych nie odpowiadajagcym wymaganiom
okreslonym w Dokumentacji Projektowej oraz specyfikacjach technicznych. Konieczna jest
w tym przypadku zmiana cen tych materiatéw lub elementow (obnizenie).

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane 1 nie zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego materialy, elementy budowlane lub urzadzenia
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko i ponosi pelng odpowiedzialnos¢ techniczng 1
kosztowa.

2.5 Wariantowe stosowanie materialow.

Jezeli dokumentacja projektowa 1 specyfikacje techniczne przewiduja wariantowe
stosowanie materiatow 1 elementow budowlanych oraz urzadzen w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego 1 autora projektu o
proponowanym wyborze. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego po uzgodnieniu z autorem
projektu 1 zamawiajacym podejmie odpowiednie decyzje. Wybrany 1 zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego material (element, urzadzenie) nie moze by¢ ponownie

zmieniany bez jego zgody.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN ZALECANYCH DO WYKONANIA

ROBOT BUDOWLANYCH ZGODNIE Z ZALOZONA JAKOSCIA

Roboty mozna wykonywa¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu ale takiego,
ktéry nie wplynie negatywnie na jakos¢ wykonanych robot i pozostate wymogi niniejszych
specyfikacji. Sprzet winien by¢ sprawny technicznie 1 posiada¢ stosowne — wymagane
przepisami szczegdtowymi — dopuszczenia, certyfikaty, aprobaty, koncesje itp.

Jednakze sprzet nie gwarantujacy poprawnego wykonania robdt moze by¢é
zdyskwalifikowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego 1 nie dopuszczony do

realizacji robot.
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Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu i maszyn, ktory nie
powoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do
robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typoéw 1 ilosci wskazaniom zawartym w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robot Budowlanych, Dokumentacji Projektowej lub projekcie organizacji robdt; w
przypadku braku ustalen w dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej
Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlanych 1 wskazaniach Inwestora w przewidzianym
terminie.

Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma byc
utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Ma by¢ on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru
Robdt Budowlanych przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru oraz Inwestora o
swoim zamiarze wyboru 1 uzyska ich akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po

akceptacji nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez ich zgody.
4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Przy transporcie materiatbw Wykonawca zobowigzany jest stosowac si¢ do ustawowych
ograniczen obcigzenia na oS.

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, ale takimi, ktore nie
wplyna niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatow.

Transport poziomy

Wykonawca do przewozu materialéw uzyje dowolnego Srodka transportu ale takiego,
jaki nie spowoduje uszkodzen przewozonych materiatow.

Transport pionowy

Transport materiatow moze by¢ wykonywany recznie lub przy uzyciu takiego sprzetu

podnoszacego, ktory nie spowoduje ich uszkodzenia.
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Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
powoduja niekorzystnego wplywu na jakos$¢ przewozonych tadunkéw.

Srodki transportu, bedace wlasnoscia Wykonawcy lub wynajete, maja by¢ utrzymane w
dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Ich stan techniczny ma by¢ zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi ich uzytkowania.

Przewoznik bierze odpowiedzialno$¢ za dostarczenie tadunku we wilasciwym stanie.
Wykonawca podczas odbioru ma obowigzek sprawdzi¢, czy nie wystepuja zadne braki 1
uszkodzenia powstale w czasie transportu.

Przew6z *tadunkéw samochodami uregulowany jest odno$nymi przepisami ruchu
kotowego po drogach publicznych.

Przew6z winien odbywac si¢ samochodami skrzyniowymi lub pojazdami posiadajacymi
boczne wsporniki 0 maksymalnym rozstawie 2 m wystajagce poza pojazd konce nie moga
by¢ dtuzsze niz 1 m (transport rur). W celu bezpiecznego 1 prawidlowego transportu nalezy
zastosowac¢: podparcie tadunku na calej dlugosci; podpory umieszczone na skrzyni;
w przypadku rur wtasciwie wysuniete kielichy poza konce bose rur — jezeli przewozone sg
luzne rury, to przy ich uktadaniu w stosy na samochodzie obowigzuja te same zasady, co
przy skladowaniu z tym, ze wysokos$¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekraczaé
Im.

Zaleca sig, by przew6z odbywat si¢ przy temperaturze otoczenia -5°C do +30°C.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT

BUDOWLANYCH

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robot

Za prowadzenie Robdt zgodnie z umowag, ich jakos$¢, zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczng Wykonania 1 Odbioru Robdt Budowlanych, projektu
organizacji Robdt oraz z poleceniami Inspektora Nadzoru odpowiedzialny jest Wykonawca.

Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego przekazane Wykonawcy beda speiniane
nie pdzniej niz w wyznaczonym czasie, pod grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe
z tego powodu ponosi Wykonawca.

Zamawiajacy oczekuje szczeg6lnej starannosci 1 bardzo wysokiej jakosci wykonania
robot. Wymaga si¢ statej obecnosci kierownika budowy na placu budowy w czasie

wykonywania prac.
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Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i1 pelnego uporzadkowania

terenu wokot budowy po zakonczonych robotach.

Uprzatnigcie terenu budowy stanowi wymog okreslony przepisami administracyjnymi o

porzadku.

6.

OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW ROBOT BUDOWLANYCH W NAWIAZANIU DO DOKUMENTOW

ODNIESIENIA

6.1 Zasady kontroli jakosci Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robdt 1 jakosci materiatlow, zapewni

odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobierania probek i1 badania materiatow

1 Robot.

6.2 Dokumentacja budowy

Dokumentacja budowy zgodnie z art. 3 pkt. 13 ustawy Prawo Budowlane obejmuje:

>

Pozwolenie na budowe¢ wraz z projektem budowlanym — zostang przekazane
Wykonawcy Robét przy przekazaniu budowy;

Dziennik Budowy — zostanie przekazany Wykonawcy Robdt przy przekazaniu
placu budowy;

Protokoty odbioréw czesciowych i1 koncowych;

Ksigzke Obmiarow Robot — prowadzona przez Wykonawce 1 sprawdzana przez
Inspektora Nadzoru;

Certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracj¢ zgodnosci z Polska Norma lub
aprobaty techniczne;

Protokoty koniecznosci dotyczace robot dodatkowych 1 kosztorysy na te roboty.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy,

przechowywanej w zabezpieczonym miejscu na placu budowy oraz udostgpniana do

wgladu przedstawicielom uprawnionych organow.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty

Inspektora Nadzoru zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob

wykonywania Robo6t, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace

wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjag Techniczng
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Wykonania 1 Odbioru Robdt Budowlanych oraz poleceniami 1 ustaleniami przekazanymi
przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i1 prowadzeniem kontroli jako$ci ponosi
Wykonawca.

Inspektor Nadzoru podejmowaé bgdzie decyzje w sposdb sprawiedliwy 1 bezstronny.
Decyzje Inspektora Nadzoru, Inwestora lub Projektanta dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialow 1 elementdow Robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w
Dokumentacji Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot
Budowlanych, a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji uwzglednia
oni wyniki badan materialow 1 Robodt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji 1 przy
badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosSci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Inspektor Nadzoru jest upowazniony do kontroli wszystkich Robot 1 kontroli wszystkich
materiatow dostarczonych na budoweg lub na niej produkowanych, wiaczajac przygotowanie
1 produkcje materiatow. W razie wykrytych wad powiadomi o tym fakcie Wykonawce i1
odrzuci wszystkie te materialty 1 roboty, ktore nie spelniaja wymagan jakosciowych
okreslonych w Dokumentacji Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru
Robdt Budowlanych.

Polecenia Inspektora Nadzoru bedg wykonywane nie pozniej, nizZ w czasie przez niego
wyznaczonym po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

Wszystkie badania 1 pomiary begda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji
Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robdt Budowlanych, stosowaé mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu 1 terminie pomiaru i badania oraz wyniki tych dziatan przedstawi w formie
pisemne;j.

Przed wykonaniem badan jakos$ci materiatow przez Wykonawce, Inspektor Nadzoru
moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace atest producenta, stwierdzajacy ich peing

zgodno$¢ z warunkami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot
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Budowlanych. Kazda partia materialu dostarczona do Robot bedzie posiadaé atest
okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe beda posiadac atesty
wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego
badan. Kopie wynikoéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi
Nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzet kontrolno — pomiarowy zainstalowany na urzadzeniach lub
maszynach musi posiada¢ wazng legalizacj¢ wydang przez upowaznione instytucje.

Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia — wazne legalizacje — moga by¢ badane w
dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wiasciwosci ze Specyfikacja
Techniczng Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych, to takie materiaty i/lub urzadzenia

zostang odrzucone.
7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1 Ogolne zasady przedmiaru, obmiaru Robot i prowadzenia ksigzki obmiaru

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. (Dz. U. Nr
202 z 2004 roku poz. 2072) przedmiar robdt powinien zawiera¢ zestawienie przewidzianych
do wykonania robot podstawowych:

- w kolejnosci technologicznej ich wykonania ze szczegétowym opisem;

- wskazanie witasciwych specyfikacji technicznych wykonania 1 odbioru robot
budowlanych z wyliczeniem 1 zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych robot
podstawowych;

- spis dzialbw przedmiaru robot powinien przedstawia¢ podzial wszystkich robot
budowlanych na danym zadaniu wedlug wspolnego Stownika Zaméwien. Dalszy podziat
przedmiaru robdt bedzie opracowany wedtlug systematyki ustalonej indywidualnie. Tabele
przedmiaru robot beda zawiera¢ pozycje przedmiarowe odpowiadajagce robotom
podstawowym.

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres robot wykonanych zgodnie
z dokumentacjag projektowa 1 specyfikacjag techniczng w jednostkach ustalonych
w kosztorysie. Obmiaru robdt dokona Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego o terminie 1 zakresie obmierzanych robot z wyprzedzeniem co

najmniej trzech dni przed zamiarem ich rozpoczecia. Wyniki obmiaréw wpisywane bedg do

,SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH”



Str 26

ksigzki obmiarow. Ksigzka obmiarow jest podstawa do udokumentowania wykonanych
Robot, ulegajacych zakryciu lub zanikajgcych oraz robdt rozbidérkowych.

Jakikolwiek btad lub opuszczenie w ilosciach podanych w przedmiarze lub specyfikacji
technicznej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Korekta
ewentualnych btedow lub pominigtych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego
wystgpienia Wykonawcy 1 akceptacji przez Inspektora Nadzoru, po porozumieniu z
Zamawiajacym jesli zawarta umowa o wykonaniu robot nie stanowi inaczej. Obmiaru
wykonanych robot dokonuje kierownik budowy.

7.2 Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dhugosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami bgdg obmierzane poziomo wzdhuz
linii osiowej 1 podawane w [m]. Jezeli szczegblowe specyfikacje techniczne nie okresla
inaczej dla wymaganych robot, objetosci beda wyliczane w [m?], a sprzet i urzadzenia w
[szt]. Przy podawaniu dlugosci, objetosci 1 powierzchni stosuje si¢ doktadno$¢ do dwoch
miejsc po przecinku. Ilosci obmierzane wagowo beda wazone w kilogramach lub tonach.
Obowigzuje zasada, ze obmiar robdt wykonywany jest wedlug zasad przyjetych dla
wykonywania przedmiaru. Dla robot, dla ktérych w przedmiarze podano podstawe wyceny
wedlug KNR lub innych katalogéw dostgpnych na rynku obowiazuja zasady okreslone w
zatlozeniach ogodlnych, szczegétowych 1 wyszczegolnieniu robot w  tablicach tych
katalogow.

7.3 Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce 1 utrzymane w
nalezytym stanie przez caly czas trwania robot oraz zostang zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. W przypadku uzasadnionych watpliwosci Inspektora
Nadzoru co do jakosci wykonanych Robot Wykonawca wykona stosowne badania
laboratoryjne w posiadajacej stosowny sprzet 1 uprawnienia instytucji.

7.4 Czas przeprowadzania obmiarow

Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed ostatecznym odbiorem, natomiast obmiary robot
zanikajacych nalezy przeprowadzi¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt ulegajacych
zakryciu przeprowadzi¢ przed ich zakryciem.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie

wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w
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Dokumentacji Projektowej. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczeniu Robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie
Inspektor Nadzoru, Projektant lub Inwestor, poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora Nadzoru
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem Robot, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach 1 zmiany Wykonawcy
Robdot.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do Ksigegi Obmiaru, ktdérego wzor zostanie

uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

8.1 Czas przeprowadzania odbiorow

Podczas realizacji Robot dokonany zostanie odbidr robot zanikajacych lub ulegajacych
zakryciu. Po zakonczeniu Robot — odbior koncowy oraz odbior po okresie rekojmi.

8.2 Odbior robot ulegajgcych zakryciu lub zanikajgcych

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy zgloszenie Inwestorowi do odbioru roboty
ulegajace zakryciu lub zanikajace, ktory dokona oceny ilosci 1 jakosci wykonanych robot.

Odbior bedzie przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy przy jednoczesnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru.

Dokumenty jakie sg potrzebne do przeprowadzenia odbioru to obmiar robdt oraz
komplet informacji dokumentujacy pochodzenie, jakos¢ 1 zgodno$¢ z wymogami

wbudowanych materiatow.

,SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH”



Str 28

Inspektor Nadzoru przystapi do odbioru robot zanikajacych w terminie do 3 dni od daty
powiadomienia go o gotowosci elementu. Roboty uznaje si¢ za odebrane po dokonaniu
przez Inspektora Nadzoru stosownego wpisu do dziennika budowy.

8.3 Odbior koncowy po zakonczeniu robot

Odbidr koncowy zostanie przeprowadzony w trybie 1 zgodnie z warunkami okreslonymi
w umowie o wykonanie robot budowlanych.

Odbioru tego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru 1 Wykonawcy — sporzadzajac ,,Protokét odbioru koncowego robot
budowlanych” oraz zgloszonych ewentualnych wad 1 usterek do wusunigcia przez
Wykonawcg.

8.4 Odbior po okresie rekojmi

Pod koniec okresu rekojmi Zamawiajacy lub wiasciciel obiektu zorganizuje odbior po
,okresie rekojmi”. Do odbioru nalezy przygotowac nastepujace dokumenty: umowa o
wykonanie robdt budowlanych, protokét odbioru koncowego robot, dokumentow
potwierdzajacych usunigcie ewentualnych wad zgloszonych w trakcie odbioru koncowego,
dokumentow potwierdzajacych usunigcie wad zgloszonych w okresie rekojmi.

8.5 Dokumenty do odbioru koncowego robot budowlanych

Do odbioru robdt budowlanych Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

- o$wiadczenie kierownika budowy o zgodno$ci wykonania robdt zgodnie z projektem
budowlanym i1 warunkami pozwolenia na budowg, o doprowadzeniu do nalezytego stanu 1
porzadku terenu budowy;

- dziennik budowy 1 ksigzke obmiarow;

- protokoty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu;

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty
na znak bezpieczenstwa;

- wykaz nieruchomosci podtaczonych do kanalizacji z podaniem numeru nieruchomosci,
numeru dziatki, nazwiska wiasciciela/i 1 adresu ich zamieszkania oraz dtugos$ci i $rednic

wykonanych przytaczy oraz sieci sporzadzony przez uprawnionego geodete.
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9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC

TOWARZYSZACYCH

Rozliczenie robot podstawowych bedzie dokonane w systemie obmiarowym. Podstawa
platnosci beda ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawarte w kosztorysie ofertowym
Wykonawcy, bedacym zalacznikiem umowy.

Zasady rozliczania 1 ptatnosci za wykonane roboty beda okreslone w umowie.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji ,,Slepego” Kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i
badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Dokumentacji
Projektowej oraz Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

robocizng bezposrednia;

- wartos$¢ zuzytych materiatow 1 sSrodkow wraz z kosztami ich zakupu;

wartos$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Plac

Budowy 1 z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy);

koszty posrednie, w sktad ktorych wchodzg: ptace personelu 1 kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru 1 laboratorium, koszty urzadzenia i1 eksploatacji zaplecza
budowy (w tym: doprowadzenie energii 1 wody, budowa drég dojazdowych itp.),
koszty dotyczace oznakowania Robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, optaty za dzierzawg placow 1 drog, ekspertyzy dotyczace wykonanych
Robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstva Wykonawcy;

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych

wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot 1 w okresie gwarancyjnym.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Podstawowymi dokumentami odniesienia jest Dokumentacja Projektowa oraz
Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlanych, w ktérych podane
warto$ci 1 zarzadzenia bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg

odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
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Dokumentacja Projektowa oraz Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robot

Budowlanych zostaly opracowane w oparciu o nastgpujaca dokumentacje: normy, akty

prawne, aprobaty techniczne i inne ustalenia oraz dokumenty techniczne:

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. ,Prawo Budowlane” (Dz. U. Nr 89 poz. 414 z dnia
25.08.1994r. z pozniejszymi zmianami), (jednolity tekst Dz. U. z 2003r. Nr 207 poz. 2016 wraz z
pozniejszymi zmianami).

Ustawa Prawo Zamoéwien Publicznych z dnia 29.01.2004r. (Dz. U. z 2004 Nr 19, poz. 177).
Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 19.04.2004r. (Dz. U. z 2004 Nr 92, poz. 881).
Ustawa o ochronie przeciwpozarowej z dnia 24.08.1991r. (jednolity tekst Dz. U. z 2002r.
Nr 147, poz. 1229).

Ustawa o dozorze technicznym z dnia 21.12.2000r. (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 wraz z
pozniejszymi zmianami).

Ustawa Prawo ochrony $rodowiska z dnia 27.04.2001r. (Dz. U. Nr 62, poz. 627 wraz z
pozniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa z dnia 12.04.2002r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie (Dz. U. z 2005r. Nr 75, poz. 690).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.12.2002r. w sprawie systemow oceny
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U.
z2002r. Nr 209, poz. 1779).

Ustawa o systemie oceny zgodnosci z dnia 30.08.2002r. (jednolity tekst Dz. U. z 2004r.
Nr 204, poz. 2087).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18.05.2004r. w sprawie okres$lenia metod
1 podstaw sporzadzania kosztow robdt budowlanych okre§lonych w programie
funkcjonalno - uzytkowym (Dz. U. Nr 130, poz. 1389).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004r. w sprawie szczegdtowego

zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
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odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego (Dz. U. Nr 202,
poz. 2072).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004r. w sprawie sposobow
deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.2004r. zmieniajace rozporzadzenie
w sprawie dziennika budowy, montazu 1 rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198,
poz. 2042).

Ustawa o og6lnym bezpieczenstwie produktow z dnia 22.01.2000r. (Dz. U. z dnia 7 marca
2000r. Nr 15, poz. 179 wraz z pozZniejszymi zmianami).

Ustawa o ochronie niektorych praw konsumentoéw oraz odpowiedzialnosci za szkode
wyrzadzong przez produkt niebezpieczny z dnia 02.03.2000r. (Dz. U. z dnia 31 marca
2000r. Nr 22, poz. 271).

Ustawa Kodeks Cywilny z dnia 23.04.1964r. (Dz. U. z dnia 18 maja 1964r. Nr 16, poz. 93
wraz z pozniejszymi zmianami).

Ustawa o normalizacji z dnia 12.09.2002r. (Dz. U. z dnia 12 wrzesnia 2002r. Nr 169, poz.

1386 wraz z pozniejszymi zmianami).
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PRACOWNIA PROJEKTOWA INZYNIERII i OCHRONY SRODOWISKA
"PROWEKO" é%

ul. W. Witosa 4
33-140 Lisia Gora e-mail: biuro.proweko@wp.pl REGON: 122815970

Tel.: 665044578, 697483219 NIP: 993-06-52-115 PRO WEKO

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - NR 1

OBIEKT:

ADRES:

,,BUDOWA KANALIZACJI OSIEDLE PODLESIE DABROWA
W BRZEZINACH.”

Dziatki w miejscowosci Brzeziny — obreb: 260412_2.0004 - Brzeziny, jednostka
ewidencyjna: 260412_2 - Morawica - obszar wiejski.

INWESTOR:

ROBOTY:

GMINA MORAWICA
26-026 MORAWICA UL. SPACEROWA NR 7

BUDOWLANO MONTAZOWE KANALIZACJI SCIEKOWEJ

Podstawowy kod wg WspoInego Stownika Zaméwier CPV:
452324 10-9 Roboty w zakresie kanalizacji Sciekowe;j

Kody robét pozostatych wg Wspdinego Stownika Zaméwien

45100000-8
45110000-1
45111200-0
45112210-0
45231300-8
45232410-9

45232423-3
45340000-2
45112700-2

OPRACOWAL

OPRACOWAL

Przygotowanie terenu pod budowe

Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych; roboty ziemne

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

Usuwanie wierzchniej warstwy gleby

Roboty budowlane w zakresie budowy wodociggéw i rurociggéw do odprowadzania sciekéw
Roboty w zakresie kanalizacji $ciekowej

Przepompownie $ciekdw

Instalowanie ogrodzen, ptotéw i sprzetu ochronnego

Roboty w zakresie ksztattowania terenu

Pobris
mgr inz. Elzbieta WAZ
upr. proj. nr MAP/0260/POOS/13

Popbris

mgr inz. Pawet WALCZAK
upr. proj. nr: MAP/0549/POOS/12

BRANZA: SANITARNA
DATA: GRUDZIEN 2013

Lisia Géra, grudzien 2013r.
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1. CzZESC OGOLNA
a) PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru robdt ziemnych — wykopow 1 zasypania wykopow dla
utozenia kolektoréw kanalizacji sanitarnej, studni sieciowych oraz przepompowni §ciekow.
b) ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu oraz realizacji zadania.
¢) ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH OBJETYCH SST
Roboty, ktoérych dotyczy ta specyfikacja, obejmujag wszelkie czynnosci
umozliwiajace, a majace na celu wykonanie robot ziemnych.
Pomiary geodezyjne (tyczenie trasy rurociggu).
Zdjecie warstwy ziemi urodzajne;.
Rozbidrka nawierzchni drogowych utwardzonych i asfaltowych.
Wykopy liniowe skarpowe 1 szalowane.
Zasypywanie wykopdw wraz z zaggszczaniem.

Rozscielenie humusu.

d) OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami

1 wytycznymi.

e) OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

- Pomiary geodezyjne (tyczenie trasy rurociggow).

Tyczenie trasy rurociaggow wykonac przez osobe posiadajgca uprawnienia. Tras¢ tyczy¢
odcinkami, stabilizujgc punkty charakterystyczne takie, jak zatamania, studnie w miejscu
ich usytuowania 1 na tatach poza obr¢gbem wykonywanych robot. Podstawa trasowania osi

przewodow kanalizacyjnych w terenie sg plany sytuacyjno — wysokosciowe w skali 1:1000.
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Projektowang sie¢ kanalizacyjng nalezy wyznaczy¢ w terenie korzystajac z domiarow do
istniejgcych obiektow stalych. Przy uktadaniu sieci nalezy zachowaé¢ co najmniej

nastepujace odleglosci:

Od budynku — 3,0m;

Od stupéw telekomunikacyjnych i oswietleniowych — 1,5m;
Od kabli telekomunikacyjnych i elektrycznych — 1,5m;

Od gazociagu w poziomie — 1,5m;

Od gazociagu w pionie — 1,5m;

Od przewodéw wodociggowych — 2,0m;

Od pasma drzew — 1,5m.

Tyczenie wykona¢ z maksymalng doktadno$cig mozliwa do odczytania danych z map.

- Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej

Warstwe ziemi urodzajnej grubosci $rednio 15cm nalez zdja¢ na szerokosci pasa
montazowego 4m. Humus gromadzi¢ w pryzmach przy wykopach po jednej lub dwoch
stronach w zalezno$ci od wybranej technologii prowadzenia wykopdéw przez Wykonawce.
Humusu nie wolno wywozi¢ ani miesza¢ z gruntami nieurodzajnymi pochodzgcymi z
glebszych wykopow. Po zakonczeniu robot humus rozscieli¢ w miejscu, z ktorego zostat

zgarnigty.
- Wykopy liniowe o sciankach skarpowych i pionowe szalowanie.

Rurociggi nalezy montowaé na glebokosci okreslonej w dokumentacji technicznej,
aby zachowane bylo przykrycie ziemig grubosci 1,2m ponad wierzchem rury. W przypadku
wyplycenia rurociggu i wystgpienia cienszej warstwy ziemi przewod kanalizacyjny nalezy
ociepli¢, np. warstwg zuzla lub tupkow poliuretanowych.

W obrebie wykopdéw glebokich (przepompownie) 1 w gruncie mokrym przewidziano
odwodnienie igtofiltrami i pompowanie wody.

Wykopy szerokoprzestrzenne skarpowe o szeroko$ci dna — $rednica rurociggu plus
2*30cm. Wykopy skarpowe nalezy wykona¢ z zachowaniem nachylenia dla gruntéw kat. I-
IT - 1:1 oraz kat. III-IV — 1:0,6.

Wykopy o $cianach pionowych o szerokosci dna — srednica rurociggu plus 2*30cm.
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Urobek nalezy odktada¢ na odktad wzdhuz wykopow. Nadmiar ziemi do wywiezienia lub
rozplantowania.

W miejscach trudnych, waskich, skrzyzowaniach z przeszkodami roboty ziemne nalezy
wykona¢ recznie z udzialem przedstawicieli wlascicieli kolidujacych urzadzen. Wybranie
ziemi w dolnej czesci (20cm od dna) wykona¢ bezposrednio przed robotami montazowymi
rgcznie (topaty).

W gruntach piaszczystych odpowiadajacych parametrom obsypki ochronnej rurociggu
nalezy pozostawi¢ na dnie wykopu warstwg 5-10cm powyzej projektowanej rzednej
wykopu 1 bezposrednio przed utozeniem rur kanalizacyjnych wyprofilowaé¢ dno zgodnie z
projektowanym spadkiem — powyzsze wykona¢ w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru.

Wykopy szalowane — umocnienie wypraskami stalowymi lub drewnianymi albo
grodzicami. Rozpory $rednicy nie mniejszej niz 14cm w rozstawie co najwyzej 120cm.

Odwodnienie gruntu na czas wykonania robot poza obreb wykopu tymczasowym
drenazem z rur drenarskich, iglofiltrami lub pompa spalinowa — w czesci kosztowe;]
zatozono odwodnienie iglofiltrami.

- Zasypanie wykopow.

Zasypanie wykopow moze nastgpi¢ po ulozeniu rurociggu we wykopie 1 pozytywnej
probie szczelnos$ci oraz po odbiorze obsypania rurociggu do wysokosci 30cm (obsypka)
ponad wierzch rury. Zasypywanie mechaniczne, w miejscach trudno dost¢pnych - rgczne.
Rozplantowanie nadmiaru ziemi wzdluz wykopoéw. W terenach rolnych dopuszcza si¢
zasypanie wykopoéw bez dodatkowego zaggszczenia.

- Rozscielenie humusu.

Réwnomierne rozscielenie spryzmowanej ziemi urodzajnej na calej powierzchni pasa
montazowego.

- Zasypanie w drogach.

Zasypanie wykopow dla kanalizacji prowadzone;j w drogach wykona¢ wykonaé¢ z
zageszczeniem. Nawierzchnie zwirowa nalezy odtworzyc.

f) ORGANIZACJA ROBOT BUDOWLANYCH
Zaleca si¢ wykonywanie robot odcinkowo, poczawszy od odbiornika §ciekow.
Nalezy wykona¢ pomiary geodezyjne — wytyczy¢ tras¢ rurociggdw. Sprawdzi¢ stabilno$¢

(niezmienno$¢) naniesionych punktéw geodezyjnych bezposrednio przed robotami
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ziemnymi. Wykonaé¢ wykopy liniowe skarpowe oraz szalowane. W miejscach skrzyzowan
wykona¢ sondy poprzeczne celem ustalenia lokalizacji uzbrojenia podziemnego istniejacego

w terenie (wykopy reczne). Wykopy zabezpieczy¢ przed dostepem osob trzecich.

2. MATERIALY
2.1 Pomiary geodezyjne:
- paliki drewniane fi 15-20mm o dtugosci 1,0-1,6m;
- prety stalowe fi 12mm o dlugosci 50cm;
- farba wodoodporna.
2.2 Roboty ziemne:
- szalunki azurowe dla gruntow II-IV kategorii;
- szalunki pelne dla gruntéw I-11 kategorii;
- szalunki pelne cigzkie (np. grodzice) dla gruntéw mokrych;
- kruszywo do zasypywania wykopow.

3. SPRZET

3.1 Pomiary geodezyjne:
- niwelator, dalmierz, teodolit, ta§my i/lub zawarta umowa z uprawnionym
geodetg na obsluge geodezyjng inwestycji.
3.2 Roboty ziemne dla wykopoéw o glebokosci do 4,50m ppt.:
- koparka;
- spycharka gasienicowa lub kotowa;
- ubijarka (zageszczarka);
- zestaw do zabijania 1 wyjmowania szalunkow;
- zestaw do odwadniania wykopow;
- zestaw do przewiertOw poziomych.
Uzyty sprzet dostosowac do topografii 1 zabudowy terenu.
Zaleca si¢ prowadzenie prac na trzech réwnolegltych odcinkach — Wykonawca winien

udokumentowac posiadanie trzech zestawow sprzetowych.

4. SRODKI TRANSPORTU

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem 1 przesuwaniem. Transport

dowolnym s$rodkiem transportowym.
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5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH

5.1 Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robodt rozbiorkowych nalezy teren ogrodzi¢ i1 oznakowac
zgodnie z wymogami przepisOw BHP — strefa wykonywanie Robo6t winna by¢ wydzielona
w sposob uniemozliwiajacy dostep osob trzecich, nie bedacych pracownikami Wykonawcy.

5.2 Roboty geodezyjne i ziemne

Odchylenia rzednych koryta gruntowego od projektowanych nie powinny by¢ wigksze
niz lcm. Szeroko$¢ 1 glebokos¢ wykopdw nie moze rézni¢ si¢ od projektowanych wiece;j
niz Scm. Spadek dna rowow winien by¢ zgodny z zaprojektowanym z doktadnoscia
do0,05%.

Z dna wykopu usung¢ kamienie, korzenie, grudy a nastepnie przystagpi¢ do wykonania
podioza.

Wykopy w gruntach suchych 1 glgbokosci do 3,0m zabezpieczy¢ wypraskami, w
pozostatych przypadkach szalunkiem petnym w wysokosci 15¢cm ponad teren (wypraski,
grodzice).

Wykopy dla komor przy przewiertach wykonac o Scianach pionowych szalowanych.

W czasie wykonywania wykopu 1 po jego zakonczeniu sprawdzi¢, czy charakter gruntu
odpowiada wytycznym wedtug projektu.

Bezposrednio po wykonaniu wykopu w miejscach ruchu pieszych i1 dojSciach do posesji

ustawi¢ ktadki pomostowe dla pieszych.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW ROBOT BUDOWLANYCH W NAWIAZANIU DO DOKUMENTOW

ODNIESIENIA

Sprawdzenie zgodnosci wykonania robdt ziemnych z zasadami 1 wymogami dla robot
okreslone w punkcie 1 niniejszej specyfikacji, a w szczegdlnosci sprawdzenie wymiarow

liniowych 1 przekrojow.
7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Wedhlug zasad okre$lonych w stosownych KNR, a w szczegdlnosci:

- pomiary geodezyjne (tyczenie tras rurociggow);
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- zdjecie warstwy ziemi urodzajne;j;
- wykopy liniowe skarpowe 1 szalowane;
- zasypanie wykopow;

- rozScielenie humusu.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

8.1 Pomiary geodezyjne (tyczenie tras rurociggow)

Na podstawie szkicow i1 dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli
geodezyjnej, pomiaréw w terenie.

8.2 Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej

Ogledziny 1 pomiary w terenie.

8.3 Wykopy liniowe skarpowe i szalowane

Ogledziny 1 pomiary w terenie, inwentaryzacja geodezyjna.

8.4 Zasypanie wykopow

Ogledziny 1 pomiary w terenie.

8.5 Rozscielenie humusu

Ogledziny 1 pomiary w terenie. Bezusterkowy odbior przez wlasciciela dziatki.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 oraz
odebrane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego mierzone w jednostkach jak okresla

punkt 7.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

» Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych

» Instrukcja techniczna 0-3 Ogolne zasady kompletowania prac geodezyjnych

» Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK

» Instrukcja techniczna Kg Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK

» Instrukcja techniczna Kg Pomiary sytuacyjne 1 wysokosciowe, GUGIK

» Instrukcja techniczna G-3.2  Pomiary realizacyjne, GUGiIK

= Norma PN - 86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat 1 opis

gruntow
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Norma PN - B-04452:2002  Geotechnika. Badania polowe

Norma PN - 88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntow
Norma PN - B-06050:1999  Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
Norma PN - B-10736:1999  Przewody podziemne. Roboty ziemne.

Norma PN - 77/8931-12 Oznaczenia wskaznikéw zageszczania gruntow
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1. CZESC OGOLNA
a) PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru rurociggéw kanalizacji sanitarnej i obejmuje:
- sie¢ kanalizacyjna grawitacyjna z rur PVC ¢200mm,;
- sie¢ kanalizacyjna grawitacyjna z rur PVC g160mm,;
- sie¢ kanalizacyjna tloczna z rur PE g90mm.
b) ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu oraz realizacji niniejszego zadania.
¢) ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH OBJETYCH SST
Roboty, ktorych dotyczy ta specyfikacja obejmuja wszelkie czynnosci
umozliwiajace, a majace na celu wykonanie robot montazowych rurociggéw kanalizacji

sanitarnej grawitacyjno - ci§nieniowe;.

d) OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi

normami 1 wytycznymi.

e) OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, ich zgodnos$¢
z dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Zamawiajacy oczekuje wysokiej jakosci wykonywanych prac.

f) ORGANIZACJA ROBOT BUDOWLANYCH

Zaleca si¢ wykonywanie robdt odcinkowo, poczawszy od odbiornika $ciekow, jak

okreslono w czg$ci ogdlne;.

2. MATERIALY
2.1 Rury kanalizacyjne PVC dla kanalizacji grawitacyjnej
Sie¢ kanalizacyjna grawitacyjna ma by¢ wykonana z litego PVC z rur kielichowych

taczonych na wecisk, uszczelnianych pierscieniami gumowymi w systemie sewer-lock
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(potaczenie oparte na formowaniu kielicha razem z osadzong w nim na state
dwuelementowg uszczelka gumowa pier§cieniowg).

Sa to rury z PVC-U klasy N1 S

- rura PVC kanalizacji zewnetrznej kielichowa ¢200mm typ S — SDR 34

- rura PVC kanalizacji zewnetrznej kielichowa 6200mm typ N — SDR 41

- rura PVC kanalizacji zewnetrznej kielichowa ¢160mm typ S — SDR 34

- rura PVC kanalizacji zewnetrznej kielichowa 9160mm typ N — SDR 41

Ksztaltki kanalizacyjne kielichowe z PVC-U z uszczelkami pierscieniowymi
gumowymi: trojak PVC 200/200, trojak PVC 160/160, kolano PVC 200, kolano PVC 160,
korek PVC 200, korek PVC 160.

Celem potaczenia rur w wykopie nalezy: usung¢ dekle zabezpieczajace zaréwno z
kielicha rury juz utozonej, jak 1 z bosego konca kolejnej rury; ustawi¢ wspdtosiowo taczone
elementy; posmarowac bosy koniec 1 uszczelke srodkiem utatwiajacym poslizg 1 wcisngé
bosy koniec do kielicha az do osiggniecia przez czoto kielicha granicy wcisku oznaczonej
na zewngetrznej powierzchni rury. W tym celu nalezy zastosowaé prosta dzwigni¢ przy
uzyciu drazka stalowego 1 drewnianego klocka, niedopuszczalne jest uzywanie tyzki
koparki do wciskania rury w kielich.

Przycinanie — skracanie kielichow rur 1 ksztaltek jest niedopuszczalne.

2.2 Rury kanalizacyjne PE dla kanalizacji cisnieniowej
Sie¢ kanalizacyjna ttoczna zbudowana jest z rur PE HD klasy PE100 SDR 17:
- PE 990mm — PE100 SDR 17 (PN10) 90x5,4mm.

Rury 1 ksztattki musza by¢ od jednego producenta.

Rury cechowane bezposrednio na wyrobach, cechowanie winno zawiera¢: nazwe 1
znak producenta, symbol surowca, wymiar taki jak $rednica, grubos$¢ $cianki czy seria,
informacje 1identyfikujace produkcje (nr linii produkcyjnej, data), numer aprobaty
techniczne;.

Niedopuszczalne jest wyginanie rury z zastosowaniem sprz¢tu mechanicznego, jak
roéwniez przez jej podgrzewanie.

Do taczenia rur PE nalezy zastosowaé zgrzewanie elektrooporowe polegajace na

taczeniu rury z ksztattkami posiadajacymi wtopiony drut elektrooporowy, aby nie dopusci¢
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do powstawania kryz w przewodach ttocznych, co wplywa na zatykanie si¢ tychze
przewodow oraz zwigkszenie oporow przeptywu.

Do ksztattek tych nalezy wsuna¢ oczyszczone koncowki rur z PE 1 potaczy¢ koncowki
spirali grzejnej ze zrédtem pradu. Zgrzewanie to nalezy wykona¢ wg nastepujacych zasad:
taczone elementy majg mie¢ ten sam wskaznik — MFI; ptaszczyzna koncowki rury musi by¢
prostopadta do osi rury; zgrzewane konce rur nalezy przeczysci¢ w srodku 1 na zewnatrz w
celu usunigcia zabrudzen; gtebokos$¢ osadzenia rury w elektroksztattce musi by¢ zaznaczona
na rurze; w celu usuni¢cia warstwy tlenku nalezy zeskroba¢ zewnetrzng warstwe rury na
dhugosci wigkszej niz potowa dtugosci ksztaltki; natozy¢ elektroksztaltke na rure; umiescicé
w klamrach mocujacych; przeprowadzi¢ zgrzewanie zgodnie z instrukcja obstugi
zgrzewarki; po uptywie 2 minut od czasu zakonczenia zgrzewania odlaczy¢ zasilanie 1
pozostawi¢ w klamrach do momentu ochtodzenia. Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ zgrzewu.

Probe ci$nienia mozna przeprowadzi¢ po uptywie 1 godziny od wykonania ostatniego
zlacza.

Rurociggéw PVC 1 PE nie wolno uktada¢ bezposrednio na tawach betonowych ani
zalewac betonem.

Przy montazu rurociaggéw maja by¢ spelnione warunki zapewniajace prawidlowe
wykonanie potaczen, szczelno$¢ przewodow 1 wlasciwa eksploatacje sieci. Uzyte mogg by¢
tylko te rury, ksztattki 1 taczniki, ktore nie wykazuja uszkodzen.

W trakcie robdt ziemnych wszystkie napotkane kolizje z uzbrojeniem podziemnym
nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, a w razie uszkodzenia doprowadzi¢ do stanu
pierwotnego.

2.3 Betonowe studnie sieci kanalizacyjnej

Studnie kolektora grawitacyjnego ¢200mm 1 @160mm w miejscu glebokich
wykopow oraz jako studnie rozgatezne wykona¢ jako studnie zelbetowe o S$rednicy
1000mm. Sg to studnie rewizyjne, przelotowe, wiaczeniowe oraz kaskadowe wykonane z
zastosowaniem ksztattek PVC.

Jako elementy denne studni nalezy zamontowal prefabrykowane -elementy
studzienne (krggi denne) z zamontowanymi na etapie produkcji przej$ciami szczelnymi dla
wlotow 1 wylotow rurociggéw. Zastosowa¢ kregi z gotowym prefabrykowanym

spocznikiem 1 kineta. Kregi wykonane z karbami brzegowymi, dodatkowo uszczelniane
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uszczelka elestomerowg. Przejscia szczelne (wloty 1 wyloty rurociggdw), klamry ztazowe
zamontowac¢ na odpowiedniej rzednej na etapie prefabrykacji elementow. Stopnie wiazowe
zeliwne typu S montowac¢ co 30cm mijankowo.

Dno studni (krag z dnem) posadowione zostanie na podbudowie betonowej
izolowane;.

Studnie powinny by¢ szczelne zaréwno na eksfiltracje Sciekow do gruntu jak 1
infiltracj¢ wod gruntowych do wnetrza rurociggu, w szczegdlnosci dotyczy to komory
przeplywowej oraz komory roboczej do wysokosci zalegania wody gruntowej. Szczelno$¢
studni uzyskuje si¢ przez zastosowanie szczelnych przej$¢ oraz dwukrotne powleczenie
powierzchni studni, pokrywy i1 komina wlazowego izolacjg bitizol R+G 1 ,,hydrostop —
koncentrat” lub §rodkami o analogicznych wtasciwosciach.

Wiazy zeliwne montowac na pierscieniach odcigzajacych g600mm typu cigzkiego T40
o nos$nosci 40t (w drogach, chodnikach, na wjazdach do posesji, parkingi, place
manewrowe), pozostate typu lekkiego.

W studniach kaskadowych nalezy wykona¢ potaczenie rurg zewnetrzng obetonowang z
poziomym awaryjnym podtaczeniem do studzienki.

Studnia na kolektorze ttocznym to studnie rozpr¢zna @1000mm z tworzywa sztucznego.

2.4 Studnie sieci kanalizacyjnej z tworzyw sztucznych

W miejscach rozgatezien, zmiany spadku lub kierunku oraz na dtuzszych odcinkach
sieci kanalizacyjnej umieszczone zostang studzienki kanalizacyjne teleskopowe — PVC
9400mm z pokrywami zeliwnymi zamykanymi na zatrzask o no$no$ci dostosowanej do
obcigzenia gruntu w danym miejscu.

Kinete studzienki nalezy posadowi¢ sztywno na wtlasciwie przygotowanej podsypce
(jak w przypadku posadowienia rurociggow), poprzez wcisnigcie jej tak, aby wypetic puste
przestrzenie pod jej dnem. Kinete polaczy¢ z rurociggiem analogicznie do taczenia rur PVC,
a nastepnie obsypa¢ ja do wysokosci ok. 15 cm powyzej wlotéw kinety. Przycig¢ rure
trzonowa do takiej dtugosci, aby rura teleskopowa byta zagtebiona w rurze trzonowej na
min. 20 cm. Uszczelke oczysci¢ 1 posmarowaé srodkiem poslizgowym. umiesci¢ rure
trzonowa w kinecie. Wykona¢ obsypke 1 zasypanie wykopu wraz z zaggszczeniem.
Pierscien uszczelniajacy rury teleskopowej oczysci¢ 1 posmarowacé srodkiem poslizgowym

od $rodka, w miejscu gdzie przesuwa si¢ teleskop. Umiesci¢ teleskop w rurze trzonowej 1
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wlozy¢ do wlazu pokrywe. Wypehienie wokdt gornej czegsci studzienki ma by¢ roztozone
rOwnomiernie, materiat ma by¢ dobrze zageszczony, aby umozliwi¢ przenoszenie
zakladanych obcigzen.

Szerokos¢ wykopu musi by¢ wystarczajaca dla swobodnego wykonania potaczenia rur
ze studzienka.

Materiat uzyty na obsypke¢ studzienki (w tym rury trzonowej) nie powinien zawierac
glazow, ostrych kamieni, darni, bryt gliny, kredy lub zmrozonej ziemi.

Wiazy zeliwne montowac typu ciezkiego T40 o nosnosci 40t (w drogach, chodnikach,

na wjazdach do posesji, parkingi, place manewrowe), pozostate tylu lekkiego — tj. w
terenach zielonych TS5 o nos$nosci 5t.

Dla przytaczy kanalizacyjnych T20 o nosnosci 20t.

2.5 Material na podsypki i obsypki rur

Material niespoisty, piasek lub zwir o maksymalnej wielkoSci ziarna wynoszacej
20mm. Nalezy wzig¢ pod uwage dowdz kruszywa w ilosci 82% potrzebnego do wykonania
obsypki 1 podsypki.

2.6 Material inne

Rury ochronne zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, manszety gumowe lub PVC do
uszczelnienia koncowek rur ochronnych, ptozy PE/PVC dla rur przewodowych w rurach
ochronnych, materialy izolacyjne przeciwwodne, beton produkowany na budowie lub
dowozony.

Stosowanie elementow — przywiezione na plac budowy elementy nalezy
przechowywa¢ w magazynach zamknigtych 2z zabezpieczeniem przed opadami
atmosferycznymi 1 mechanicznymi uszkodzeniami.

Dla rur 1 ksztattek PE 1 PVC stosowa¢ rezim okreslony przez producenta —
sktadowanie w pozycji poziomej na rGwnym podtozu.

Sktadowanie elementdw studni w sposob zabezpieczajacy przed uszkodzeniem.

3. SPRZET

Udokumentowac nalezy posiadanie i uzycie do realizacji robot:

- podno$nik do opuszczania rur i studni kanalizacyjnych na dno wykopu (np. Zuraw,
dzwig) — 2 kpl.

- samochod dostawczy — 1 kpl.
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- srodek transportowy dla dowozu rur — 1 kpl.

4. SRODKI TRANSPORTU

Rury przewozone moga by¢ samochodami skrzyniowymi lub pojazdami posiadajagcymi
boczne wsporniki o maksymalnym rozstawie 2m.

Zabezpieczone przed uszkodzeniem 1 przesuni¢ciem elementy moga by¢ przewozone
srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru. Rury nie mogg wystawac
wiece] niz 1,0m poza pojazd. Nalezy zastosowa¢ podparcie na catej dtugosci tadunku.
Zaleca si¢ transport rur w wigzkach przygotowanych 1 opakowanych przez producenta.

Zaleca sig, aby transport odbywal si¢ przy temperaturze otoczenia od -5°C do +30°C.
5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH

5.1 Podsypka

Bezposrednio po recznym zdjeciu 20cm warstwy gruntu wykona¢ podsypke grubosci
min. 10cm z gruntu dowiezionego lub rodzimego przesianego. Podsypka musi by¢
wyprofilowana 1 wyroOwnana zgodnie ze spadkiem rurociggu. Dla podsypek o grubosci
ponizej 15cm nie jest wymagane ich zageszczanie, jezeli grubo$¢ podsypki bedzie rowna
15¢cm lub przekroczy t¢ wartos¢ — nalezy ja zagescic.

5.2 Rurociggi

Rury uktada¢ na przygotowanym podtozu piaskowym w temperaturze powietrza od -0°C
do +30°C. przed rozpoczeciem montazu nalezy wykona¢ wstgpne rozmieszczenie rur we
wykopie. Rury uktada¢ w takim potozeniu, aby ich podparcie byto jednolite i pozostawione
w takim potozeniu, aby zachowaly trwale lini¢ 1 spadki okreslone w Dokumentacji
Projektowej. Niedopuszczalne jest podktadanie pod rury kawatkow drewna, kamieni lub
gruzu w celu uzyskania odpowiedniego spadku. Rury kielichowe nie moga wspiera¢ si¢ na
kielichu — nalezy pozostawi¢ gniazda robocze pod zlgczeniami rur — zasypac po pozytywnej
probie szczelnosci 1 odbiorze.

W miejscach projektowanych wbudowac studnie kanalizacyjne. Wiaczenie rur do studni
w prefabrykowanych przej$ciach szczelnych.

5.3 Obsypka i zasypka rurociggu

Po odbiorze rurociaggu przez Inspektora Nadzoru nalezy wykonaé obsypanie rury.

Obsypanie bokow rur nalezy wykona¢ warstwowo z zageszczeniem, rownoczesnie z obu
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stron wykopu. Zasypanie do wysokosci 30cm ponad wierzch rury przewodowej nalezy
wykona¢ z tego samego materiatu, z ktérego wykonane zostato obsypanie bokow rurociggu.
Stopien zaggszczenia warstw podsypki 1 obsypki winien miesci¢ si¢ w przedziale od 88 do
97% zmodyfikowanej liczby Proctora. Metoda zageszczania gruntu (r¢cznie lub
mechanicznie) winna by¢ wybrana w zalezno$ci od rzeczywistych wtasnosci zasypki.
Niezaleznie od metody zaggszczania nie wolno dopusci¢ do pozostawienia wolnych,
niewypetnionych przestrzeni koto rurociggdw.

5.4 Skrzyzowania z przeszkodami terenowymi

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa przekroczenia przeszkod terenowych nalezy
wykona¢ metoda przewiertu (przepusty i drogi gminne asfaltowe). Na przekroczeniach
nalezy zamontowac rury ochronne z zastosowaniem ptdz prowadzacych. Montaz ploz
polega na wsuni¢ciu jednej ptozy w druga, zazgbieniu przy pomocy uchwytu do mocowania
1 zaci$nieciu.

Sposdb montazu: ustali¢ potozenie ptéz na rurze przewodowej, zlozy¢ plozy z
elementéw sktadowych S 1 T, otwarte pierscienie potozy¢ luzno na rurociggu, sprawdzic¢
potozenie ptdz, konce pierscienia wsung¢ jeden w drugi i lekko zazgbi¢, przy pomocy
urzadzenia zaciskowego zacisng¢ symetrycznie pierscienie plozy do momentu, az
niemozliwe bedzie przesuwanie pier§cienia po rurze, na koncach rury ochronnej zatozy¢ po

dwa pierscienie, zaci$ni¢tych pl6z nie mozna rozpig¢. Koncdéwki rur ochronnych uszczelnié.

5.5 Skrzyzowania z uzbrojeniem podziemnym

Skrzyzowania te wykona¢ zgodnie z zaleceniami 1 uwagami zawartymi w protokole
ZUD.

W przypadku skrzyzowania z gazociggiem w/c:

- przed przystapieniem do robot zglosi¢ taki zamiar do wlasciwego zaktadu
gazowniczego, tyczenie trasy w rejonie zblizen i skrzyzowan z gazociggiem dokonaé w
obecnosci przedstawiciela gazowni;

- roboty ziemne w obrebie skrzyzowania prowadzi¢ w obecno$ci upowaznionego
przedstawiciela dostawcy gazu, wykopy wykona¢ recznie, wykona¢ sondy poprzeczne dla

doktadnej lokalizacji gazociggdéw w terenie;
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- w miejscu skrzyzowania na rur¢ kanalizacyjng nalezy zatlozy¢ rur¢ ochronng o $rednicy
podanej w Dokumentacji Projektowej. Rury ochronne stosowaé z jednego odcinka, jej
konce wyprowadzi¢ na odleglo§¢ minimum 3,0m mierzac prostopadle do zewngtrznej
Scianki gazociggu w obie strony;

- stosowac plozy prowadzace, kofice rur ochronnych uszczelni¢ silikonem i1 zamkna¢
przy pomocy opaski;

- w obrgbie skrzyzowania na dlugosci co najmniej Sm stosowaé rury kanalizacyjne
przewodowe wysokocisnieniowe (typ S) 1 w miar¢ mozliwosci bez polaczen;

- na dlugosci 3,0m wzdluz gazociggu (po 1,5m w obie strony od osi skrzyzowania z
kanalizacjg) rgcznie wybra¢ grunt do gornej Scianki istniejacego gazociagu, szerokos¢
wykopu nie moze by¢ mniejsza niz Srednica zewngtrzna gazociggu, przestrzen zasypac
przepuszczalng warstwa piasku, zwiru na wysokos¢ okoto 20cm od powierzchni terenu.

Dla skrzyzowan minimalna pionowa odlegto$¢ pomiedzy zewnetrznymi Sciankami
gazociagu 1 zamontowanej rury ochronnej wynosi 1,0m.

Catos¢ prac wykona¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Przemystu 1 Handlu z dnia
14.11.1995r. (Dz. U. Nr 139 poz. 686) oraz normy PN-91/M-34501. Kazde skrzyzowanie
zglosi¢ do odbioru Z.G. za$ przed uruchomieniem kanalizacji nalezy uzyska¢ protokolarne
potwierdzenie od dostawcy gazu, ze w trakcie robdt nie spowodowano kolizji ani
uszkodzenia sieci gazowe;.

W przypadku skrzyzowania z kablami.

Skrzyzowania z kablami wykona¢ wedlug uzgodnien zawartych w protokole ZUD —
natozy¢ na kabel rur¢ ochronng dwudzielng (PE ¢110mm) dlugosci min. 3m. kazde
skrzyzowanie zgtosi¢ do odbioru w Z.E. za§ przed uruchomieniem kanalizacji nalezy
uzyskaé protokolarne potwierdzenie od wilasciciela, ze w trakcie robot nie spowodowano
kolizji ani uszkodzenia okablowania.

Skrzyzowania 1 rury ochronne zainwentaryzowa¢ geodezyjnie powykonawczo.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW ROBOT BUDOWLANYCH W NAWIAZANIU DO DOKUMENTOW

ODNIESIENIA

Ocena jakos$ci bedzie obejmowac:
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- sprawdzenie prawidtowosci wykonania Robot wedtug opisu jak wyzej;
- pozytywng probe szczelnosci;

- sprawdzenie wlasnosci fizykochemicznych materiatow:

termin badania: przed wykonaniem rurociggow
wykonawca badania: producent materiatlow
dokumenty: certyfikaty, aprobaty, inne wymagane, deklaracje zgodnosci

- sprawdzenie wymagan ogdlnych dotyczacych materiatow:

termin badania: przed wykonaniem rurociggow
wykonawca badania: Wykonawca izolacji 1 Inspektor Nadzoru
sposob badania: kontrola dokumentow
udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

- sprawdzenie ogdlnych cech zewnetrznych:

termin badania: przed wykonaniem rurociggow
wykonawca badania: Wykonawca izolacji 1 Inspektor Nadzoru
sposob badania: ogledziny 1 ocena wygladu, zmierzenie niektorych wymiaréw

losowo wybranych wyrobow
udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

- sprawdzenie prawidtowosci wykonania sieci kanalizacyjne;:

termin badania: w trakcie wykonywania 1 przy odbiorze
wykonawca badania: Wykonawca i Inspektor Nadzoru
sposob badania: proby szczelno$ci, pomiary geodezyjne, porownanie wynikow

operatu z dokumentacjg

udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Roboty podlegaja obmiarowi. Jednostki obmiarowe sg zgodne =z zasadami
kosztorysowania wg KNR. Sg to glownie 1m, 1szt. wykonanych robdt. Opracowanie
przedmiaru zgodnie ze standardami kosztorysowania, obmiar powykonawczy wedlug zasad
1 jednostek zastosowanych w przedmiarze.

Obmiary nalezy przeprowadzi¢ przed ostatecznym odbiorem, natomiast obmiary robot
zanikajacych w czasie ich wykonywania. Obmiary robot ulegajacych zakryciu — przed ich

zakryciem.

,SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH”



Str 52

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Wszystkie roboty podlegaja odbiorowi.

Odbiér obejmuje wszystkie materialty podane w punkcie 2 oraz czynnosci
wyszczegdlnione w punkcie 5. Rurociagi zostang odebrane jezeli wszystkie proby opisane
w punkcie 6 uzyskaja wynik pozytywny.

Podstawg odbioru bedg nastepujace dokumenty:

- dokumentacja techniczna;

- dziennik budowy;

- zaswiadczenie o jako$ci materiatu;

- protokoty odbioru poszczegdlnych etapow robot zanikajacych (podtozy, warstw
zasypkowych, prob szczelnosci);

- protokot odbioru materiatow 1 wyrobow.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalong ilo$¢ wykonanych robdt w jednostkach podanych w punkcie 7.
Cena obejmuje komplet robot montazowych (robocizng, materiaty 1 sprzet) wraz z
materiatami okreslonymi Dokumentacja Projektowa 1 przedmiarem Robot oraz:

- napraw¢ powstalych uszkodzen;

- czynno$ci zagospodarowania 1 utrzymania placu budowy 1 inne okreslone w
specyfikacji czes¢ ogolna 1 szczegotowa;

- roboty porzadkowe na stanowiskach pracy;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

= PN-87/B-01070 Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty 1 elementy
wyposazenia. Terminologia.

= PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. = Wymagania
1 badania przy odbiorze.

= PN-B-10729:1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

= PN-87/H-74051-02 1 EN 124 Wtazy kanatowe klasy B, C, D (wlazy typu ciezkiego).

= PN-85/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku

winylu.

,SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH”



Str 53

PN-85/89203 Ksztattki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego
polichlorku winylu.

ISO 4425;1991 Rury 1 ksztaltki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego
polichlorku winylu stosowane w systemach odwadniajgcych i kanalizacyjnych.
ZAT/97-01-001 Rury 1 ksztattki z polietylenu (PE) i elementy aczace w
rurociggach cisnieniowych do wody.

PN - 84/B-10737 Proba szczelnos$ci kanalizacji.

PN -92/B-10735 Proba szczelnosci na infiltracje.

Wymagania techniczne COBRTI INSTAL — Warunki techniczne wykonania 1 odbioru
sieci kanalizacyjnych.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociggéw z tworzyw sztucznych PKTS —
Warszawa 1994.

Instrukcja projektowania, wykonania i odbioru instalacji rurociggowych z PVC, PE ZTS
Gamrat Jasto.

Wytyczne dotyczace montazu studzienek kanalizacyjnych z Katalogu Producenta —
Kaprin Krakow.

Instrukcja montazowa uktadania w gruncie rurociggéw PVC.

Instrukcja montazowa uktadania w gruncie rurociggéw PE.
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OBIEKT:
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Dziatki w miejscowosci Brzeziny — obreb: 260412_2.0004 - Brzeziny, jednostka
ewidencyjna: 260412_2 - Morawica - obszar wiejski.
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GMINA MORAWICA
26-026 MORAWICA UL. SPACEROWA NR 7

BUDOWLANO MONTAZOWE KANALIZACJI SCIEKOWEJ

Podstawowy kod wg WspoInego Stownika Zaméwier CPV:
452324 10-9 Roboty w zakresie kanalizacji Sciekowe;j

Kody robét pozostatych wg Wspdinego Stownika Zaméwien

45100000-8
45110000-1
45111200-0
45112210-0
45231300-8
45232410-9

45232423-3
45340000-2
45112700-2

OPRACOWAL

OPRACOWAL

Przygotowanie terenu pod budowe

Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych; roboty ziemne

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

Usuwanie wierzchniej warstwy gleby

Roboty budowlane w zakresie budowy wodociggéw i rurociggéw do odprowadzania sciekéw
Roboty w zakresie kanalizacji $ciekowej

Przepompownie $ciekdw

Instalowanie ogrodzen, ptotéw i sprzetu ochronnego

Roboty w zakresie ksztattowania terenu

Pobris
mgr inz. Elzbieta WAZ
upr. proj. nr MAP/0260/POOS/13
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1. CZESC OGOLNA
a) PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru przepompowni $ciekow.
b) ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu oraz realizacji niniejszego zadania.
¢) ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH OBJETYCH SST
Roboty, ktorych dotyczy ta specyfikacja obejmuja wszelkie czynnosci
umozliwiajace, a majace na celu wykonanie wszelkich rob6t montazowych zwigzanych z

wbudowaniem 1 uruchomieniem przepompowni $ciekow.

d) OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi

normami 1 wytycznymi.

e) OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, ich zgodnos$¢
z dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Zamawiajacy oczekuje wysokiej jakosci wykonywanych prac.

f) ORGANIZACJA ROBOT BUDOWLANYCH

Brak szczeg6lnych wymagan.

2. MATERIALY
PRZEPOMPOWNIE

Szerokos¢ wykopu musi by¢ wystarczajgca dla swobodnego przeprowadzenia montazu
przepompowni.

Nalezy wykona¢ wykop wraz z podsypka z 15 cm piasku lub warstwa chudego betonu.
W przypadku podsypki z piasku nalezy zwroci¢ uwage, by nie zawieral on gtazow, ostrych
kamieni, darni, bryl gliny, kredy lub zmrozonej ziemi. Dno nalezy wyrownac.

Przygotowany wykop do montazu pompowni ma by¢ odebrany i zatwierdzony przez

,SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH”



Str 57

Inspektora Nadzoru. Wowczas Wykonawca moze przystagpi¢ do posadowienia studni
przepompowni w wykopie oraz zamontowania poszczegolnych elementow pompowni, do
podiaczenia rurociggéw: doplywowego, tlocznego 1 rury ostonowej do przeprowadzenia
przewodow sterowniczych 1 zasilajacych pompy. Wykona¢ obsypke (materiat —
analogicznie jak w przypadku rurociggdéw 1 studzienek na sieci) 1 zasypanie wykopu wraz z
zageszczeniem. Zamontowac sterownik pompowni oraz pompy (zastosowaé pompy z
wolnym przelotem, bez rozdrabniaka).

Zbiornik przepompowni zaprojektowano z polimerobetonu o $rednicy wewnatrz pompowni
nie mniejsze] niz ¢1200mm (mniejsze S$rednice przepompowni po zainstalowaniu drabiny,
prowadnic 1 rurociggdw, uniemozliwiajg wykonanie jakichkolwiek remontow wewnatrz studni).

Zbiornik z polimerobetonu moze by¢ posadowiony w trudnych warunkach gruntowo —
wodnych. Ze wzgledu na duzy cigzar wlasny stanowi zbiornik typu cigezkiego.

Przepompownie muszg by¢ wykonane w uktadzie dwupompowym.

Do kazdej przepompowni musi by¢ dojazd umozliwiajacy czyszczenie beczkowozem
asenizacyjnym o nacisku osiowym min. 6 t.

Przepompownia $ciekOw musi by¢ monolityczna, wykonana z polimerobetonu, przykryta
wlazem ze stali nierdzewnej z zamknigciem.

W przepompowniach o glgbokosci powyzej 3 [m] muszg by¢ zamontowane azurowe, uchylne
podesty robocze umozliwiajagce demontaz osprzetu.

Prowadnice pomp muszg by¢ wyprowadzone do wysokos$ci wtazu 1 powinny by¢ odpowiednio
sztywne, aby podczas opuszczania pompy nie nastgpito wyskoczenie pompy z prowadnicy.

Na kazdym przewodzie tlocznym pomp musi by¢ zawdr zwrotny 1 odcinajacy, polaczone
kolierzowo dla szybkiego demontazu. Zawor zwrotny musi mie¢ mozliwos¢ demontazu kuli bez
koniecznosci demontazu calego zaworu.

Na wspdlnym przewodzie ttocznym musi by¢ zamontowany krociec do ptukania rurociggu
zakonczony ztaczka strazacka 952 1 odcigty zaworem kulowym.

Wszelkie potaczenia rurociggéw muszg by¢ wykonane w sposdéb umozliwiajagcy szybki
demontaz (kohierze, dwuztaczki, nasuwki).

Wszystkie materialy wewnatrz pompowni muszg by¢ odporne na agresywne dzialanie sciekow
(stal nierdzewna lub tworzywa sztuczne, nie dopuszcza si¢ stali ocynkowanej).

Dla ograniczenia bazy pomp zapasowych, zastosowane pompy muszg by¢ tej samej serii.
Oprécz pomp zamontowanych na stale w przepompowniach $ciekéw, musza by¢ dostarczone

pompy rezerwowe po jednej sztuce z kazdego typoszeregu.
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Dla zapewnienia prawidtowej eksploatacji przepompowni $ciekow kazda przepompownia
musi mie¢ odpowiednig retencje, dlatego rdznica rzednych pomigedzy dolotem kanatu
grawitacyjnego a dnem przepompowni powinna wynosi¢ odpowiednio: 1,20 [m] dla przepompowni
291200 mm 1 1,50 [m] dla przepompowni ¢ 1500 mm. Wymiary te Wykonawca musi uwzglednic¢

przy zamawianiu zbiornikow.

Wiaczenia przewodow PVC 1 PE do studni przepompowni nalezy wykona¢ w sposob
szczelny stosujac adaptatory, to jest ztaczki do studni betonowych.
Adaptator (przejscie szczelne) zamontowac na etapie prefabrykacji elementdéw studni.
W przypadku koniecznos$ci uzupetnienia otworu w istniejacej Scianie studni stosowac
nalezy ponizsze zasady:
1. w $cianie wykona¢ otwor o $rednicy lekko mniejszej niz zewngetrzna Srednica adaptatora,
otwor oczysci¢ 1 wyrownac;
2. wcisng¢ adaptator tak, aby przez rozprezenie uszczelnit otwor;
3. jezeli jest koniecznos$¢, to pustg przestrzen pomigdzy adaptorem a kregiem studni
wypehi¢ rzadkg zaprawg cementowgq lub pianka poliuretanowa;
4. wewngetrzne 1 zewngtrzne przestrzenie krawedzie otworu pokry¢ srodkiem izolacyjnym;
5. do zewng¢trznej czesci adaptora wiaczy¢ bosy koniec rury przewodowe;.

Alternatywnie mozna przejscia przez Sciany betonowe studzienek i potaczenia z rurg
PVC wykona¢ przy zastosowaniu innych specjalnych uszczelnien (np. tulejowych
sko$nych, tulejowych rownoleglych, tulejowych oporowych). Uszczelnienie przejscia
migdzy polimerobetonem, a kolektorem PVC przy pomocy sznura smotowego jest
niedopuszczalne.

W przypadku konieczno$ci wejscia do pompowni nalezy stosowaé zasady BHP, w
szczegolnosci:
- zejScie mozna wykona¢ tylko w zespole minimum dwuosobowym, przy czym jedna
osoba pozostaje na zewnatrz;
- przed zejSciem otworzy¢ wtaz na okres nie krotszy niz 0,5 godz.;
- pracownicy winni by¢ wyposazenie w kurtki ochronne, obuwie 1 latarki gazoszczelne.
Pozadane jest wyposazenie w lampg ostrzegawczg sygnalizujgca obecnos¢ szkodliwych

gazow 1 brak tlenu.
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Dostarczona na Plac Budowy pompownia jest fabrycznie wyposazona w kompletng
armaturg, dzieki czemu czynno$ci zwigzane z jej montazem 1 uruchomieniem s3
ograniczone do niezbednego minimum.

Nalezy zastosowaé jako sterownik — czujniki hydrostatyczne, wspolpracujace z
przekaznikami membranowymi i czasowymi uktadami sterujgcymi.

Wszystkie urzadzenia s3 przystosowane do pracy w szafach sterowniczych
dostarczanych przez producenta pompowni.

Szafki sterownicze powinny by¢ czytelne 1 przejrzyste, a wszystkie opisy musza by¢ w

jezyku polskim.

W celu monitoringu nalezy zastosowa¢ system bezprzewodowy w uzgodnieniu z

Uzytkownikiem z nast¢pujacym wyposazeniem:

a) Monitoring w trybie rzeczywistym: 8 standw binarnych, 4 analogowe.

b) Nosnik informacji GPRS (pakietowa transmisja danych).

c) Wizualizacja obiektu na stronie WWW w postaci graficznej — dostep z dowolnego
miejsca dla oséb uprawnionych (wymagana jedynie przegladarka internetowa).

d) Centralny system zbierania i archiwizacji danych (serwer systemowy) wyposazony w
dwa niezalezne lacza internetowe, system awaryjnego zasilania, system awaryjnego
archiwizowania danych (streamer) oraz skuteczne zabezpieczenia antywirusowe.

e) Administrowanie serwerem systemowym lezy po stronie dostawcy systemu i nie obcigza
Inwestora.

f) Optata za przesyl danych (transmisja GPRS) ma by¢ stala, tj. niezalezna od ilosci
przesylanych danych z obiektu.

g) Mozliwos¢ stosowania terminali mobilnych dla uzytkownikéw nie majacych iacza z
internetem.

h) Archiwizacja danych z obiektu przez okres 1 roku.

1) Mozliwos¢ wykonywania analiz dla kazdego obiektu, praca pomp, awarie, serwis —
czasy napraw, serwis - czasy reakcji.

J) Rejestracja danych 1 ich wySwietlanie: czas pracy pomp, awarie, zuzycie energii, prad
pompy, napiecie zasilania, poziom medium w zbiorniku, testy tacznosci.

k) Powiadamianie o problemie na obiekcie za posrednictwem wiadomosci tekstowej sms

lub poczty elektronicznej e-mail.
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1) Pola informacyjne dla kazdego obiektu zawierajace dane niezbe¢dne do lokalizacji
obiektu, jego doktadnym wyposazeniu , poziomach pracy dostgpne w czytelny sposéb a
niezbedne w codziennej eksploatacji 1 przydatne podczas serwisu np. typ zainstalowanej
pompy, srednica 1 wyposazenie zbiornika, itp.

m) Dzialanie systemu powinno by¢ potwierdzone co najmniej 1-rocznym okresem jego
funkcjonowania u innych uzytkownikéw. Na zyczenie Inwestora dostawca systemu jest

zobowigzany do udokumentowania powyzszego faktu.

Sktadowanie elementow — przywiezione na plac budowy wyposazenie nalezy
przechowywa¢ w magazynach zamknigtych z zabezpieczeniem przed opadami

atmosferycznymi 1 mechanicznymi uszkodzeniami.

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Udokumentowa¢ nalezy posiadanie 1 uzycie do realizacji robdt nastepujacego
sprzetu:

- zuraw samochodowy — 2 kpl.

- elektronarzedzia

- szalunki.
4. SRODKI TRANSPORTU

Zabezpieczone przed uszkodzeniem 1 przesuni¢ciem elementy moga by¢ przewozone
dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.
Zaleca si¢ przywoz przepompowni (zbiornika) bezposrednio przed zamontowaniem i

montaz ,,z kot”.
5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH

5.1 Zbiornik przepompowni

Na betonowej podbudowie montowaé elementy studni z wlotami dla rur sieciowych.
Przej$cia szczelne zamontowaé na odpowiedniej rzednej na etapie prefabrykacji studni.
Zbiornik posadowi¢ na podbudowie betonowej izolowanej 2 razy abizol 1 2 razy papa

asfaltowa na lepiku.
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Studnia powinna by¢ szczelna zarowno na eksfiltracje Sciekow do gruntu jak i na
infiltracj¢ wod gruntowych do wnetrza zbiornika, w szczegolnosci dotyczy to komory
przeplywowej oraz komory roboczej do wysokos$ci zalegania wody gruntowe;.

Dopuszcza si¢ studnie prefabrykowane o parametrach tozsamych z zaprojektowanymi,
przy czym nalezy uzyska¢ zgode Projektanta 1 Inspektora Nadzoru.

5.2 Wyposazenie przepompowni

Montaz wyposazenia musi by¢ wedtug projektu 1 instrukcji producenta. Wykonawca

dostarczy instrukcje obstugi przepompowni pisang jezykiem nietechnicznym (potocznym).

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW ROBOT BUDOWLANYCH W NAWIAZANIU DO DOKUMENTOW

ODNIESIENIA

Ocena jakos$ci bedzie obejmowac:

- sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania Robot wedlug opisu jak wyzej — dopuszczalna
odchytka pionowosci studni — 2cm, tolerancja montazu elementow wyposazenia 1 wlotow —
2cm;

- pozytywng probe szczelnosci;

- poprawno$¢ dzialania;

- sprawdzenie wlasnosci fizykochemicznych materiatow:

termin badania: przed wykonaniem przepompowni
wykonawca badania: producent materiatlow
dokumenty: certyfikaty, atesty, inne wymagane, deklaracje zgodnos$ci

- sprawdzenie wymagan ogdlnych dotyczacych materiatow:

termin badania: przed wykonaniem przepompowni
wykonawca badania: Wykonawca izolacji 1 Inspektor Nadzoru
sposob badania: kontrola dokumentow
udokumentowanie: wpis do dziennika budowy

- sprawdzenie prawidtowosci wykonania, podtgczenia i rozruchu przepompowni:

termin badania: w trakcie wykonywania, przy odbiorze oraz w trakcie rozruchu
wykonawca badania: Wykonawca 1 Inspektor Nadzoru

sposob badania: proby szczelnosci, pomiary elektryczne, ksigzka rozruchu
udokumentowanie: wpis do dziennika budowy
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Ogrodzenie

- sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania robot wedtug opisu jak wyze;.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Roboty podlegaja obmiarowi. Jednostki obmiarowe s zgodne =z zasadami
kosztorysowania wg KNR. Sa to gtownie 1m, 1m?, 1szt. wykonanych robot. Opracowanie
przedmiaru zgodnie ze standardami kosztorysowania, obmiar powykonawczy wedlug zasad
1 jednostek zastosowanych w przedmiarze.

Obmiary nalezy przeprowadzi¢ przed ostatecznym odbiorem, natomiast obmiary robot
zanikajacych w czasie ich wykonywania. Obmiary robot ulegajacych zakryciu — przed ich
zakryciem.

Roboty zanikajace — wykop fundamentowy, fundamenty.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Wszystkie roboty podlegaja odbiorowi.

Odbiér obejmuje wszystkie materialty podane w punkcie 2 oraz czynnosci
wyszczegdlnione w punkcie 5. Przepompownie zostang odebrane jezeli wszystkie proby
opisane w punkcie 6 uzyskaja wynik pozytywny.

Podstawg odbioru beda nastepujace dokumenty:

- dokumentacja techniczna;

- dziennik budowy;

- zaswiadczenie o jakosci materiatu, deklaracja zgodnosci;

- protokoty odbioru poszczegdlnych etapow robot zanikajacych (podtozy, warstw

zasypkowych, prob szczelnosci).
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalong ilo$¢ wykonanych robdt w jednostkach podanych w punkcie 7.
Cena obejmuje komplet robot montazowych (robocizng, materialy 1 sprzet) wraz
z materiatami okreslonymi Dokumentacja Projektowa 1 Przedmiarem Robdt oraz:

- napraw¢ powstalych uszkodzen;

- czynno$ci zagospodarowania 1 utrzymania placu budowy 1 inne okreslone

w specyfikacji cze$¢ ogolna 1 szczegdtowa;
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- roboty porzadkowe na stanowiskach pracy;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/B-01070 Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty 1 elementy
wyposazenia. Terminologia.

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. = Wymagania
1 badania przy odbiorze.

PN-B-10729:1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN-87/H-74051-02 1 EN 124 Wtazy kanatowe klasy B, C, D (wlazy typu ciezkiego).

PN-85/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku
winylu.

PN-85/89203 Ksztattki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego
polichlorku winylu.

ISO 4425;1991 Rury 1 ksztaltki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego

polichlorku winylu stosowane w systemach odwadniajgcych i kanalizacyjnych.
PN - 84/B-10737 Proba szczelnosci kanalizacji.
Wymagania techniczne COBRTI INSTAL — Warunki techniczne wykonania 1 odbioru

sieci kanalizacyjnych.

PN - 63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.
PN —EN 206-1:2003 Beton

PN -EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatosci.

PN -EN 196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie czasOw wigzania
1 statosci objetosci.

PN -EN 196-6:1997 Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenia.
PN —90/B-30010 Cement portlandzki.

PN —88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

PN —-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania
probek.

PN —B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i
odbioru.

PN -EN 10025:2002 Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - NR 4

OBIEKT:

ADRES:

,,BUDOWA KANALIZACJI OSIEDLE PODLESIE DABROWA

W BRZEZINACH.”

Dziatki w miejscowosci Brzeziny — obreb: 260412_2.0004 - Brzeziny, jednostka
ewidencyjna: 260412_2 - Morawica - obszar wiejski.

INWESTOR:

ROBOTY:

GMINA MORAWICA
26-026 MORAWICA UL. SPACEROWA NR 7

BUDOWLANO MONTAZOWE KANALIZACJI SCIEKOWEJ

Podstawowy kod wg WspoInego Stownika Zaméwier CPV:
452324 10-9 Roboty w zakresie kanalizacji Sciekowe;j

Kody robét pozostatych wg Wspdinego Stownika Zaméwien

45100000-8
45110000-1
45111200-0
45112210-0
45231300-8
45232410-9

45232423-3
45340000-2
45112700-2

OPRACOWAL

OPRACOWAL

Przygotowanie terenu pod budowe

Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych; roboty ziemne

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

Usuwanie wierzchniej warstwy gleby

Roboty budowlane w zakresie budowy wodociggéw i rurociggéw do odprowadzania sciekéw
Roboty w zakresie kanalizacji $ciekowej

Przepompownie $ciekdw

Instalowanie ogrodzen, ptotéw i sprzetu ochronnego

Roboty w zakresie ksztattowania terenu

Pobris
mgr inz. Elzbieta WAZ
upr. proj. nr MAP/0260/POOS/13

Popbris

mgr inz. Pawet WALCZAK
upr. proj. nr: MAP/0549/POOS/12

BRANZA: SANITARNA
DATA: GRUDZIEN 2013

Lisia Géra, grudzien 2013r.
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1. CzZESC OGOLNA
a) PRZEDMIOT SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru drog zwigzanych z budowa rurociggdw kanalizacji
sanitarnej oraz nawierzchnia placu przepompowni.
b) ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu oraz realizacji niniejszego zadania.
¢) ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH OBJETYCH SST
Roboty, ktorych dotyczy ta specyfikacja obejmuja wszelkie czynnosci
umozliwiajace, a majace na celu odbudowanie nawierzchni drog zwigzanych z budowa
rurociggéw kanalizacji sanitarnej 1 przepompowni $ciekOw — wykonanie nawierzchni z

kostki brukowej wokot pompowni.

d) OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi

normami 1 wytycznymi.

e) OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, ich zgodnos$¢
z dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Zamawiajacy oczekuje wysokiej jakosci wykonywanych prac.

f) ORGANIZACJA ROBOT BUDOWLANYCH

Prace wykonywac¢ odcinkowo, jak okreslono w czegsci ogolne;.

2. MATERIALY
Materiatlami stosowanymi do odtwarzania nawierzchni istniejacych drog sa:
- thuczen twardy 40 — 60mm;
- thuczen Sredniotwardy 60 80mm;
- thuczen do nawierzchni drogowych niesortowany 31,5 — 63,0mm;
- miat do nawierzchni drogowych 0,4mm;
- zwiry do nawierzchni drogowych;

- piaski do nawierzchni drogowych;
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- krawezniki betonowe wibroprasowane;

- kostka brukowa.

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego takie jak:

- spycharki gasienicowe;

- walec wibracyjny;

- walec samojezdny ogumiony;

- roGwniarka samojezdna;

- wibrator powierzchniowy;

- samochod samowytadowczy.

4. SRODKI TRANSPORTU
Zabezpieczone przed uszkodzeniem 1 przesuni¢ciem elementy moga by¢ przewozone

dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.
5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH

5.1 Odbudowa drog o nawierzchni Zwirowej

- usunigcie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) za pomocg spycharek gr. warstwy do
15cm;

- koryta wykonywane na catej szerokosci jezdni 1 chodnikow mechanicznie, glebokos¢
20cm, grunt kat. I-IV;

- elementy przepustéw rurowych, rury betonowe o srednicy 100cm;

- profilowanie 1 zageszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni
wykonywane recznie;

- warstwy odsgczajace w korycie 1 na poszerzeniach, zaggszczanie reczne, gr. warstwy
po zageszczeniu 10cm;

- podbudowy z kruszyw naturalnych, warstwa dolna o gr. 20cm po zageszczeniu;

- nawierzchnie zwirowe warstw gornych jezdni o gr. 15cm po zageszcezeniu;

- lawy betonowe z oporem pod krawezniki 1 krawezniki wibroprasowane;

5.2 Nawierzchnie tymczasowe — dla wykonania robot kanalizacyjnych

- czasowe drogi kotowe z ptyt Zelbetowych — uktadanie ptyt pelnych;
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- czasowe drogi kotowe z ptyt zelbetowych — rozebranie ptyt pelnych.
Plyty zelbetowe uktadane dla zabezpieczenia komunikacji samochodowo — piesze] w

czasie wykonywania robdt kanalizacyjnych pozostajg wiasnoscig Wykonawcy Robot.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW ROBOT BUDOWLANYCH W NAWIAZANIU DO DOKUMENTOW

ODNIESIENIA

Ocena jakos$ci bedzie obejmowac:

- sprawdzenie prawidlowosci wykonania Robot wedtug opisu jak wyze;j.
7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Roboty podlegaja obmiarowi. Jednostki obmiarowe sg zgodne =z zasadami
kosztorysowania wg KNR. S3 to gltdéwnie 1m, 1m? wykonanych robot. Opracowanie
przedmiaru zgodnie ze standardami kosztorysowania, obmiar powykonawczy wedlug zasad
1 jednostek zastosowanych w przedmiarze.

Obmiary nalezy przeprowadzi¢ przed ostatecznym odbiorem, natomiast obmiary robot
zanikajacych w czasie ich wykonywania. Obmiary robot ulegajacych zakryciu — przed ich

zakryciem.
8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Wszystkie roboty podlegaja odbiorowi.
Odbiér obejmuje wszystkie materialty podane w punkcie 2 oraz czynnosci

wyszczegdlnione w punkcie 5.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalong ilo$¢ wykonanych robdt w jednostkach podanych w punkcie 7.
Cena obejmuje komplet robot montazowych (robocizng, materialy 1 sprzet) wraz
z materiatami okreslonymi Dokumentacja Projektowa 1 Przedmiarem Robdt oraz:

- napraw¢ powstalych uszkodzen;

- czynno$ci zagospodarowania 1 utrzymania placu budowy 1 inne okreslone
w specyfikacji cze$¢ ogolna 1 szczegotowa;

- roboty porzadkowe na stanowiskach pracy.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

= PN-84/S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z
thucznia kamiennego.
= PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial,

nazwy, okreslenia.

= PN-S-02205 Drogi ziemne.

= PN -EN 13198:2004 Prefabrykaty betonowe. Elementy matej architektury i
elementy ogrodowe.

= PN -EN 1340:2004 Krawezniki betonowe. Wymagania 1 metody badan.

= PN -87/B-01100 Kruszywo skalne podziat, nazwy, okreslenia.

= PN-B11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka.

= PN -66/6774/01 Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych — zwir i
pospotka.

= PN -84/6774/02 Kruszywo naturalne. Kruszywo kamienne tamane do

nawierzchni drogowych.

Projektowat:

mgr inz. Elzbieta Waz

Sprawdzit:

mgr inz. Pawel Walczak

Lisia Gora, grudzien 2013r.
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