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DM-00
WYMAGANIA OGOLNE

Kod CPV- 45000000-7 Wymagania Ogolne

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaeghnicznej (D) $ wymagania
0golne dotyczce wykonania i odbioru robét drogowych w ramachektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegbtowej Specyfikacji dreniczne.
Szczegotowa specyfikacja techniczna dokument argetvy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

1.3. Zakres robot obgtych Szczego6tow Specyfikaci Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogolne, wspolne dla
robét obgtych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi, dla poszgdlnych asortymentéw
robét drogowych i mostowych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione poiej okr&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, nie doagcy budynkiem, stanowcy calG¢
techniczno-uaytkows (droga) albo jego €&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.
1.4.3. Dilugd&é¢ mostu - odlegid¢ miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu,
a w przypadku mostow tukowych z nadsypk odlegtaé w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe.
1.4.4. Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchugabtoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayazeana do
usungcia po jego zakiczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy— zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzonyzpeg organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obaaujagcymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, ghey do notowania zdar#ei okolicznaici zachodzcych
w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanyadbiorow robot, przekazywania
polecé i innej korespondencji technicznej paizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawg i projektantem.
1.4.7. Estakada- obiekt zbudowany nad przeszlko@renovd dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.



1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawdaggo, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydona),
odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administraev&ontraktem.

1.4.9. Jezdnia €z$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwaipowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.11. Korona drogi- jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamitokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nagna (przesto lub przesta obiektu mostowego} czs$¢ obiektu oparta
na podporach mostowych, twaca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub
pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy- nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi

i skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzatba w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiarow - akceptowany przez igniera/Kierownika projektu zeszyt
zZ ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonagc obmiaru
dokonywanych rob6t w formie wyliche szkicow i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy
w ksigzce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez tyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakcembtewprzez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich bad@rob zwigzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezline do wykonania robdét, zgodne
z dokumentagj projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane priregniera/
Kierownika projektu.

1.4.19. Most- obiekt zbudowany nad przeszikoavodry dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzghtych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bépinio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajddra s¢ miedzy warstvg scieraly a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozi@enie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stggca do wyroéwnania nieréwioi podbudowy lub
profilu istniegcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz$¢ nawierzchni stmgca do przenoszenia obgen od ruchu na
poditaze. Podbudowa nme sktadé sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e) Podbudowa zasadnicza gérna czs¢ podbudowy spetnigga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza- dolna cz$¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanremdy, mrozu i przenikaniem ggtek
podiaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna -warstwa, ktorej gtbwnym zadaniem jest ochrona eaxghni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniettiienia przenikania czstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odsiczajaca - warstwa stggca do odprowadzenia wody przedostaj st do
nawierzchni.



1.4.21. Niweleta- wysokaciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tuneldka dla pieszych i przepust.
1.4.23.0Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowawapowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodni& - zgodnd¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat olteny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddavlanych.

1.4.25. Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przaezrony do
umieszczania w nim drogi i zgdanych z r§ urzgdzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy
moze rownie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy gdzn
chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.26. Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaow,
umieszczenia ugdzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zgka
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podiaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzgey pod nawierzchgi do
gtebokasci przemarzania.

1.4.28. Podtae ulepszone nawierzchnt gérna warstwa podia, lezagca bezpérednio pod
nawierzchna, ulepszona w celu unliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdawego
wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie liyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu
realizacji robot lub innych spraw zgwianych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczngddra autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.31. Przedsiwziecie budowlane -kompleksowa realizacja nowego gatenia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana pataiw geometrycznych trasy w planie
i przekroju podtanym) istniegcego paodczenia.

1.4.32. Przepust— budowla o przekroju poprzecznym zangkym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakgdvowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna- elementsrodowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dglimagno, rzeka, szlakedréwek dzikich
zwierzt itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu ldacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Adasklada sie z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skiizkomor.

1.4.37. Rekultywacja- roboty magce na celu upogzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réaldudowlanego.

1.4.38. Rozpgtosé teoretyczna- odlegt@d¢ miedzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.39. Szeroké&c¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegt@é migdzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii propdiej do osi podinej, obejmuje
catkowity szeroké¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.40. Szerok&¢ uzytkowa obiektu - szerokéc¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegodlnych rodzajow ruchu oraz szetékohodnikow mierzona wéwietle poeczy



mostowych z wygczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich #oi (przedmiarem) w kolejrigi
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy- teren udogpniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim
robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakcieojakorzce czs$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel- obiekt zagtbiony pontej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad lipikolejows lub inrg drogs dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane- cz$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanoysa odebng
calas¢ konstrukcyjm lub technologiczg, zdoly do samodzielnego petnienia funkcji
techniczno-aytkowych. Zadanie ma polegd na wykonywaniu robot zwrzanych
z budows, modernizagj, przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej
elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdt, bezpiearswo
wszelkich czynnéci na terenie bdowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodho
z dokumentag] projektows, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcego.

1.5.1. Przekazanie.
Zamawiagcy protokolarnie oraz w terminie okienym w dokumentach
kontraktowych przekae Wykonawcy:
* Dokumentacje techniczn
» Kopig decyzji 0 pozwoleniu na budew
» Komplet specyfikacji technicznych,
» Kopi¢ uzgodni@ i zezwolé uzyskanych w czasie przygotowywania robo6t do zeali
przez zamawiaprego dla umgiwienia prowadzenia robot.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowactizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne

z wykazem podanym w szczeg6towych warunkach umawyzgkdniajcym podziat na

dokumentagj projektows:

e Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektowg
oraz projektow dokumentagy wykonawca (techniczg) i zostam przekazane
Wykonawcy,

* Wykonawcy; wykaz zawierggy spis dokumentacji projektowej, kigonNVykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacy projektowsa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkod@ekumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora damjgcego stanowdi czeS¢ umowy,
a wymagania ok&one w chaby jednym z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadku liezbosci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentow obowgizuje kolejnd¢ ich waznosci. Wykonawca nie mie wykorzystywa
btedow lub opuszczew dokumentach, a o ich wykryciu winien natychmipstviadomé
Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawieggo, ktdéry podejmie decyzjo wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozb@ci, wymiary podane na fimie g
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wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wikigs
wykonane roboty i dostarczone materiakdd zgodne z dokumentacjprojektows i SST.
Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSTda uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalnegsodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementéw budowli musavykazywa& zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami,

a rozrzuty tych cech nie megprzekracz& dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows
lub SST i wptynie to na niezadowaleg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykwomaponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe @od ruchem”).

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniegcych obiektéw (jezdnie, gyi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie taarealizacji kontraktu, za do
zakaczenia i odbioru ostatecznego robét. Przed papiestiem do robdt Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zawieggcego do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt
organizaciji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okréisienia budowy. W zalenosci od potrzeb
i postpu robot projekt organizacji ruchu powiniencébpa biegco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projek@aroeaciji ruchu,
wymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia projektu. W czagponywania robot
Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafre takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewggayv ten
Sposob bezpiecastwo pojazddéw i pieszych. Wykonawca zapewni stateuwwki widocznéci
w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jest n@odzowne ze wzegliow
bezpieczastwa. Wszystkie znaki, zapory i inne gamzenia zabezpieczgie Ixds
akceptowane przez Inspektora Nadzoru/Koordynataraaviajcego. Fakt przysgpienia do
rob6ét Wykonawca obwigei publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem Zamaygefo oraz przez umieszczenie,
w miejscach i iléciach okrélonych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zarageggo,
tablic informacyjnych, ktérych té€ bedzie zatwierdzona przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawsaggego. Tablice informacyjne eta utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji rolikaszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega o¢lonej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktow.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewa
realizacji kontraktu ado zakdczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawcaadosy,
zainstaluje i bdzie utrzymywa tymczasowe ugdzenia zabezpieczge, w tym: ogrodzenia,
porecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseeikne srodki niezlgdne do
ochrony robét, wygody spoteczswd i innych. W miejscach przylegajych do drog otwartych
dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyrae oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem Zamagdego. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy
przeznaczone dla pojazdéw i maszyn praoygh przy realizacji rob6t, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposOb uzgodniony z Inspekto Nadzoru/Koordynatorem
Zamawiagcego. Fakt przygpienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich
rozpoczciem w sposéb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru/dymatorem Zamawiagego
oraz przez umieszczenie, w miejscach isdlach okrélonych przez Inspektora
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Nadzoru/Koordynatora Zamawiggego, tablic informacyjnych, ktérych &k bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru/KoordynaZamaawiajcego. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawow dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje ize jest
wigczony w cen kontraktowa.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowkek zn& i stosow& w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy
i wykanczania robot Wykonawceabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsdo przepiséw

i norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unika

uszkodzé lub uchzliwosci dla oséblub débr publicznych i innych, a wynikggych

z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lanych przyczyn powstatych

w nastpstwie jego sposobu dziatania. Stasuse do tych wymaga bedzie miat szczegolny

wzglad na:

» lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegdiojazdowychsrodki
ostraznosci | zabezpieczenia przed,

» zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,

e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

* mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca
bedzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapyasprzt
przeciwpgarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dni biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojhzd®aterialy fatwopalne dala
skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisarabezpieczone przed dggém
0s06b trzecich. Wykonawcathzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowami@rem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza iuzycia materiatdow wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie
0 stzeniu wekszym od dopuszczalnego, okmnego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materiaty odpadowezayte do robot bdg miaty aprobai technicza wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie oksékjacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdbw na
srodowisko. Materiaty, ktore gs szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po
zakaczeniu robét ich szkodliwéé zanika (np. materialy pylaste) mpdyé uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymaggechnologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrz¢nzgod: na wycie tych materiatdbw od
wiasciwych organdéw administracji patwowej. Jeeli Wykonawca @yt materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjarai ich wycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochgomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgaoych
wiascicielami  tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
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Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawcaezapi wiaciwe oznaczenie

i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalagjzadzeh w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktdre mapy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacj

I urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadérmspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcego i wladze lokalne o zamiarze rozpgma robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznipowiadomi  Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawsggego i zainteresowane wiadze oragzdde z nimi
wspoOtpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu @aspr
Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania ulzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo. Jeeli teren budowy przylega do terenow
z zabudow mieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposob powodigy
minimalne niedogodrigi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w asiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatnp
Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomidzy Wykonawg a wiacicielami nieruchomgei i dotyczcych korzystania
z wihasndgci i drog wewrtrznych. Jednate, ani Inspektor Nadzoru/Koordynator
Zamawiajcego ani Zamawiagy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglép
one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warcimkanowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow.

Wykonawca bdzie stosowasic do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach
publicznych przy transporcie materialtdw i wyposaia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbine zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych)kaadym takim przewozie ¢alzie
powiadamiat Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zampaeeyo. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawigjego mae polecé, aby pojazdy nie speinigje tych
warunkéw zostaly usuete z terenu budowy. Pojazdy powogltg nadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w ofisie terenu
budowy i Wykonawca duizie odpowiadat za naprawwszelkich robét w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora NadKoordynatora Zamawiagego.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdbie przestrzeda przepiséw dotycgych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegokmw Wykonawca ma obowzek zadbé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezmgch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajcych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni kdzie
utrzymywat wszelkie urgdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spiizi odpowiedny odziez
dla ochrony zycia i zdrowia o0sOb zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczéstwa publicznego. Uznaje ¢size wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem
wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i g uwzgkdnione w cenie
kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochromobot i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpecza do daty wydania potwierdzenia zékmenia robot
przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamayeego. Wykonawca dulzie utrzymywa
roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanwimpm by prowadzone w taki sposob,
aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zad@ajalym stanie przez caty czas, do
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momentu odbioru ostatecznego. slleWykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru/Hgoatora Zamawiagego powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sido prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wiladze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgminvytyczne, ktére $ w jakikolwiek
sposob zwjzane z wykonywanymi robotami ietizie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowiepodczas prowadzenia robét. Wykonawcadie
przestrzega praw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychayw
w odniesieniu do spetu, materiatdw lub urgzen uzytych lub zwgzanych z wykonywaniem
rob6t i w spos6b gogly bedzie informow& Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego o swoich dziataniach, przedstawgajkopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstiwania, obeizenia i wydatki wyniklie z lub
zZwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakrye Wykonawca, z wytkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykoia projektu lub specyfikaciji
dostarczonej przez Inspektora Nadzoru/Koordynalaraawiagcego.

1.5.13. Rownowanosé¢ norm i zbiorow przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowycpowotane s konkretne normy
i przepisy, ktore speintamap materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, lkda obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggadania
powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kaktu nie postanowiono inaczej.
W przypadku gdy powotane normy i przepigymastwowe lub odnosgsic do konkretnego
kraju lub regionu, mag by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevwom|
rowny lub wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia | pisemnego zatwierdzenia przez Insp&kt Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcego. Ranice pomedzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawc przeditaone Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawsaggego do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadowe, budowle oraz inne
pozostatéci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgtikna terenie budowyety
uwazane za wilasnig Zamawiajcego. Wykonawca zobow#any jest powiadoniilnspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawi@ego i posfpowa zgodnie z jego poleceniami. zéd
w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawt@go po uzgodnieniu z Zamawjeym
i Wykonawg ustali wydhizenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktog nalery
zwickszy¢ cere kontraktov.

2. MATERIALY.
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek
materiatbw  przeznaczonych do robdét, Wykonawca staed Inspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawigjego do zatwierdzenia, szczegbétowe informacje
dotyczce proponowanegozrodta wytwarzania, zamawiania Ilub wydobywania tych
materiatow jak réwniz odpowiednie swiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki
materiatdbw. Zatwierdzenie partii materiatdbw z dameghdta nie oznacza automatycznie,
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wszelkie materiaty z danegmoodta uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobazany jest do
prowadzenia badaw celu wykazania,ze materialy uzyskane z dopuszczonegodia
w sposob cigly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatébw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwwabel wigcicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materialdbw zeérodet miejscowych wgczapc w to zrédta wskazane przez
Zamawiagcego i jest zobowgrzany dostarczy Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi
Zamawiajcego wymagane dokumenty przed rozgogm eksploatacjirodta. Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zawagcego projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawieragca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie met@dwydobycia i selekcji, uwzgtniajgc aktualne decyzje o eksploatacji,
organow administracji pastwowej i samorgdowej. Wykonawca ponosi odpowiedziadbaa
spetnienie wymaga ilosciowych i jakaciowych materiatdbw pochodeych ze zrodet
miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, ytutti wydobycia materiatdw,
dzierzawy i inne jakie okzg si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatdw do robot.
Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdéw, dokopow i miejsc pozyskania
materialtbw miejscowych dalg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukizeniu robdt. Wszystkie odpowiednie materiaty p&ays
z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc adnych w dokumentach umowgdh
wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkiad edpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawtago. Wykonawca nie elzie
prowadz¢ zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chylmpuzyska na to pisemregod Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawigego. Eksploatacjazrodet materiatow édzie zgodna
z wszelkimi regulacjami prawnymi obaoyziujagcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione
z terenu budowy i ztmne w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzomri§matora
Zamawiagcego. Jéi Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawijeggo zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatdw do innych robétzrie dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materialtbw zostanie odpowiednio przewéciowany (skorygowany) przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawijaego. Kady rodzaj robdt, w ktdorym znajdyjsie nie
zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawdeomyje na wlasne ryzyko, ligez sk
Z jego nie przyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4, Wariantowe stosowanie materiatow.

Jali dokumentacja projektowa lub SST przewwlumazliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiggo. J&i 0 swoim zamiarze cO nhajmnigj
3 tygodnie przed zyciem tego materiatu, albo w okresie Zimym, jéli b¢dzie to potrzebne
z uwagi na wykonanie baflawymaganych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatunmize by¢ pazniej zmieniany
bez zgody Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamaaegjo.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mastedo czasu gdydala one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczysiami, zachowaly swegjjakosé
i wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru/Koordyreto
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Zamawiajcego. Miejsca czasowego sktadowania materiatddy lzlokalizowane w olgbie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych 2z Inspektoréladzoru/Koordynatorem
Zamawiajcego lub poza terenem budowy w miejscach zorgaramngeh przez Wykonawc
i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru/KoorayaaZamawiajcego.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow.

Wytwérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawigegow celu sprawdzenia zgodéw stosowanych metod
produkcji z wymaganiami. Prébki materiatbw mogy¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli lgdg stanowé podstaw do akceptacji ok&bonej partii
materiatbw pod wzghlem jakdci. W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru/Koordynator
Zamawiagcegobedzie przeprowadzat inspekcyvytworni, musz by¢ spetnione nagpujace
warunki:

a) Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamaw@ggo bedzie miat zapewnian wspotprae

i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw w iezpezeprowadzania inspekciji,

b) Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawizggo kedzie miat wolny dosip, w dowolnym
czasie, do tych gzci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdbw przeznaczonych do
realizacji robot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawdago zezwolenie dla przeprowadzenia
inspekcji i bada w tych miejscach.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowzany do uaywania jedynie takiego spgiri, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakavykonywanych robét. Spez uzywany do robét
powinien by zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaigacji robot, zaakceptowanym
przez Irzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfialv wymienionych wyej
dokumentach, spe¢k powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika
projektu. Liczba i wydajn&& sprzitu powinny gwarantowaprzeprowadzenie roboét, zgodnie
z zasadami okstonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiatnspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawaaego. Spret bedacy wiasndciag Wykonawcy lub wynagty
do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Powinien
by¢ zgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru/Koordymate Zamawiagcego kopie
dokumentow potwierdzagych dopuszczenie spitm do wytkowania i bada okresowych,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawckib konserwowasprzt jak réwnie:
naprawig lub wymienig& sprzt niesprawny. Jeeli dokumentacja projektowa lub SST
przewidup mazliwos¢ wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru/Koordynatafamawiajcego o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta@rzed uyciem sprztu. Wybrany sprd, po
akceptacji Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawejo, nie mge by pdzniej
zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sgirzmaszyny, urgdzenia i nargdzia nie
gwarantugce zachowania  warunkow umowy, zostan przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiggegozdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore
nie wplyrg niekorzystnie na jakdé wykonywanych robét i wikiwosci przewaonych
materiatéw. Liczbasrodkow transportu powinna zapewfigprowadzenie robot zgodnie
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z zasadami okstonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiatnspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawaggego, W terminie przewidzianym umewPrzy ruchu na
drogach publicznych pojazdyedls spelni@ wymagania dotyexe przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk@av G i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magbyé¢ dopuszczone przez
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawtaggo, pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego #ytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykena kpdzie
usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkatzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragidnie z warunkami umowy
oraz za jak& zastosowanych materiatdbw i wykonywanych roboét, izh zgodné¢
z dokumentag] projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonawcoraz poleceniami Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowarneadgevykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wyso@
wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiarandegdnymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi na $mie przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcego. Bédy popetnione przez Wykonawov wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, usungte przez Wykonawgna wiasny koszt, z watkiem, kiedy dany hd okaze st
skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy #raipiprzez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiggego. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia
wysokasci przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamaygiagonie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngci za ich doktadn@&. Decyzje Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcego dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdbw i element@dot kxda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe
i w SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyirjspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiaggegouwzgkdni wyniki bada materiatow i robét, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, swiadczenia
Zz przesziéci, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki wplywsae na rozwzamg
kweste. Polecenia Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamageago powinny by
wykonywane przez  Wykonawc w czasie okrdonym przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiggego, pod griba zatrzymania robot. Skutki finansowe
z tego tytutuponiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakéci.

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawigego program zapewnienia jaka. W programie
zapewnienia jakai Wykonawca powinien okéé ¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot amdupcy wykonanie roboét
zgodnie z dokumentacjprojektowy, SST oraz ustaleniami. Program zapewnienia s@ko
powinien zawieré&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

* organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeawbot,
» organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

* sposo6b zapewnienia bhp,

» wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,
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 wykaz osOb odpowiedzialnych za jdkoi terminowd¢ wykonania poszczegoélnych
elementow robat,

» system (sposob i procedlproponowanej kontroli i sterowania jalolm wykonywanych
robot,

* wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenie baad,

» sposob oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt
w procesie technologicznym, proponowany sposébméqrzekazywania tych informacji
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawt&go.

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

* wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgozioraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

* rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposb6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedtauich wiasciwosci w czasie
transportu,

* spos6b i proceddr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie wdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrgiementdw robaot,

* spos6b pogpowania z materialami i robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot.

Celem kontroli robét gzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiggng¢ zatazong jakas¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robot
i jakosci materiatébw. Wykonawca zapewni odpowiedni systamtroli, wlaczapc personel,
laboratorium, sprg, zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezédne do pobierania probek
i badax materiatbw oraz robot. Przed zatwierdzeniem systekontroli Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawigego moze za&agdac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada&a w celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest zadowal).
Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary I badania materiatbw oraz robot
z czstotliwosciag zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST Minimalmvymagania co do zakresu bada
i ich czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gty zostaty
one tam okrdone, Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamaydeg@o ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnivykonanie robét zgodnie z umewWykonawca
dostarczy Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zaragycego swiadectwa,ze wszystkie
stosowane uegglzenia i sprgt badawczy posiad@ajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadgjwymaganiom norm okgejacych procedury bada Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawigjego bedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektordgaru/Koordynator Zamawiggegobedzie
przekazywd Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zdi niedociagniccia te ledg tak powane, ze mog wptynagé
ujemnie na wyniki bada Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawizggo natychmiast
wstrzyma aycie do robét badanych materiatéw i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy
niedochgniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatbw. Wszystkie koszty zmane z organizowaniem
i prowadzeniem badamateriatéw ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek.

Prébki lzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmgy¢
z  jednakowym prawdopodoliistwem  wytypowane do  bafla Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawigjego bedzie mi€ zapewniog mazliwos¢ udziatu
w pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania prébetlas dostarczone przez Wykonagvc
i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru/Koordyrat@amawiajcego. Prébki dostarczone
przez Wykonawg do badéa wykonywanych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcegobeda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakeepy przez
Inspektora Nadzoru/Koordynatora ~ Zamawi&go. Na  zlecenie Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawi@ego Wykonawca bdzie przeprowadza dodatkowe
badania tych materiatéw, ktore budavatpliwosci co do jakeéci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostanprzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistevek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamayag

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryedy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowé mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeept® przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawagego. Przed przygpieniem do pomiaréw lub bafla
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru/Koordynatafamawiagcego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykooapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi Nadzorotdynatorowi
Zamawiajcego.

6.5. Raporty z bada.

Wykonawca  bdzie przekazywé@ Inspektorowi  Nadzoru/Koordynatorowi
Zamawiagcego kopie raportow z wynikami badajak najszybciej, nie piiniej jednak ni
w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakd Wyniki bada (kopie) lkeda
przekazywane Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowimasviapcego na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngchez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru/Kardynatora Zamawiajacego.

Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawdigggo jest uprawniony do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatbwmiejscu ich wytwarzania/pozyskiwania,
a Wykonawca i producent materiatdbw powinien udzieliu niezlgdnej pomocy. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawigjego, dokonujc weryfikacji systemu kontroli roboét
prowadzonego przez Wykonagycpoprzez midzy innymi swoje badania,etzie ocenia
zgodnad¢ materiatdw i robot z wymaganiami SST na podstawy@mikow wlasnych bada
kontrolnych jak i wynikbw bada dostarczonych przez Wykonagvc Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawigjego powinien pobier& prébki materiatdow i prowadzi
badania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych badéa wykaza, ze
raporty Wykonawcy & niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru/Koordynatomaaviapcego
oprze s¢ wylacznie na wirasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatbw i robot
z dokumentagj projektowg i SST. Ma@e rownie zleck, sam lub poprzez Wykonagc
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych hadigzalenemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkotvybada i pobierania probek
poniesione zostarprzez Wykonawg
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6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiigggo moze dopyci¢ do wycia tylko te

materiaty, ktére posiadgj

certyfikat na znak bezpiearswa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznym okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

- Polslg Normg,

- aprobaj techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej
Normy, jezeli nie @ objete certyfikacy okreslong w pkt. 1 i ktore spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumengyveymagane przez SST, ida
partia dostarczona do robodtcdzie posiada te dokumenty, oke&tajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe mysxwsiadd ww. dokumenty wydane
przez producenta, a w razie potrzeby poparte veynikbadéa wykonanych przez niego.
Kopie wynikdw tych bada beds dostarczone przez Wykonagvclinspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawigjego. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spekpiaj
tych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnynmbowaazujacym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoary d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy wedaiku
budowy keda dokonywane na bigco i lkegda dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcztepny budowy. Kady
zapis w dzienniku budowyelzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shibbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwailtechniky, w poradku chronologicznym, bezp@dnio
jeden pod drugim, bez przerw. Zetone do dziennika budowy protokoty i inne
dokumenty bda oznaczone kolejnym numerem gnika i opatrzone dati podpisem
Wykonawcy i Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamgye@go. Do dziennika budowy
nalezy wpisywa w szczegolngi:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamavwgeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru/Koordynataaawiagcego programu
zapewnienia jakii i harmonograméw robat,

- terminy rozpocegcia i zakaiczenia poszczegolnych elementéw robat,

- przebieg robot, trudiai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw
w robotach,

- uwagi i polecenia, Inspektora Nadzoru/Koordynatéamawiajcego,

- daty zarzdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych

i ostatecznych odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatumpowietrza w okresie wykonywania robét podlegsgch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkiui z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentaciji
projektowej,
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- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,
- dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli Zi@eiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab
przedtazone Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiggo do ustosunkowania
sic. Decyzje Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamagego wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pewyjlub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Indpea Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego do ustosunkowaniggsProjektant nie jest jednak stepomowy i nie ma
uprawniéx do wydawania poleéeWykonawcy robot.
» Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegti
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych rob&eprowadza siw sposob
ciggty w jednostkach przytych w kosztorysie i wpisuje do lggki obmiarow.
* Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodop lub certyfikaty zgodngci materiatow,
orzeczenia o jakei materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynilddax Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewa jakéci. Dokumenty te
stanowjy zahczniki do odbioru robot. Winny Igy udostpnione na kade zyczenie
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawt&go.
» Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondene¢jna budowie.
* Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy dilg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawed
zabezpieczonym. Zagitie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamaweegoi przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiarego.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiarwtamkonuje Wykonawca po pisemnym
lub ustnym powiadomieniu Inspektora o zakresie @prainych robdét i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwielgdolub przeoczenie (opuszczenie)
w ilosciach podanych wiepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvieWykonawcy
od obowizku ukaczenia wszystkich robot. Blne dane zostgrpoprawione wg instrukcji
Inspektora. Obmiar gotowych robo¢dzie przeprowadzony z e¢xtcscia wymagan do celu
ptatnaici na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie.
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7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow.

Dlugosci i odlegigci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymieda
obmierzone poziomo wzdiulinii osiowej. J&li SST wiaciwe dla danych robot nie
wymagaj tego inaczej, objosci beda wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni
przekroj. liaci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo¢ba wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédab
zaakceptowane przez Inspektora. ddenia i sprgt pomiarowy zostap dostarczone przez
Wykonawe;. Jeeli urzagdzenia te lub spez wymagag bada atestujcych to Wykonawca
bedzie posiadéawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiaroweddla przez
Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Wagi i zasady wzenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniak w sposob aegly
zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przez Inspektora.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréw robot.
W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
» odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
» odbiorowi czsciowemu,
» odbiorowi ostatecznemu,
» odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb
i jakosci wykonywanych robét, ktdre w dalszym procesidizeaji ulegry zakryciu. Odbiér
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez harmi&vagoélnego posgpu robo6t. Odbioru
rob6t dokonuje Iaynier/Kierownik projektu. Gotow&® danej czsci robét do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesmowiadomieniem Inspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawigjego. Odbior &dzie przeprowadzony niezwilocznie, nie
pézniej jednak ni w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika obnd
i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru/Kbmatora Zamawigfego. Jak&d
i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektora Nadzoru/Koordyreatéamawiajcego
na podstawie dokumentow zawiex@jch komplet wynikdw bada laboratoryjnych
I w oparciu 0 przeprowadzone pomiary, w konfrontagj dokumentag projektows, SST
i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonujegivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdliobot
dokonuje Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawgapo.
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8.4. Odbidr ostateczny robot.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robat.

Odbi6r ostateczny polega na finalnej ocenie rzeg#pgo wykonania robot
w odniesieniu do ich ikxi, jakasci i wartcsci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowédo
odbioru ostatecznegoetizie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do dziennika budowy
z bezzwlocznym powiadomieniem narpie o tym fakcie Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego. Odbiér ostateczny robot rgmtw terminie ustalonym w dokumentach
umowy, licac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcegozakaczenia robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaezonez Zamawiggego W obecriei
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawtaigo i Wykonawcy. Komisja odbiegsaja roboty
dokona ich oceny jakeiowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafla
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania rob6t z dokumentgcprojektowg
i SST. W toku odbioru ostatecznego robot komisgozaa sj z realizacj ustalé przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniggych i robét poprawkowych. W przypadkach niewykdaan
wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupgdeiech w warstwiescieralnej lub
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czysdaioi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez kemis jakaé wykonywanych robét
W poszczegoélnych asortymentach nieznacznie odbieda wymaganej dokumentac]
projektowg i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésévo ruchu, komisja dokona psten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wyméagarzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robdt jest protokot
odbioru ostatecznego robot spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo. Do
odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolaamy przygotowanastpujace dokumenty:

* Dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvjesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

e SzczegoOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe okurmdentdw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

* Recepty i ustalenia technologiczne,

» Dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),

*  Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST
iew. PZJ,

* Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST
iew. PZJ,

» Opini¢ technologiczp sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw baidiapomiaréw
zalkczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr&sS i PZJ,

* Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggzh (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejsweetlenia itp.) oraz protokoty odhio
i przekazania tych robot wdeicielom urzdzen,

» Geodezyjg inwentaryzacgj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

» Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze,.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeami z Wykonawg
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wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego rob@tzystkie zargdzone przez
komisje roboty poprawkowe lub uzupetmagp kpda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiagcego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robatipetniagcych
wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydior zwhzanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i mabtch w okresie gwarancyjnym.
Odbi6ér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiortestany robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogdlne.

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa
jednostk obmiarow ustalora dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszgmwych
wycenionych ryczattowo podstawptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvc
w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lulotianryczattowa pozycji kosztorysowej
bedzie uwzgtdniac wszystkie czynnici, wymagania i badania skladeg¢ s¢ na jej
wykonanie, okréone dla tej roboty w SST | w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

* robocizre bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,

o wartas¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymogjaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

e wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

» koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

» podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania Ogolne D-M-00.

Koszt dostosowania ido wymagéa warunkOw umowy i wymaga ogolnych
zawartych w D-M-00. obejmuje wszystkie warunki cgkoee w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.
Koszt wybudowania objazdéw/przejazddéw i organizaghu obejmuje:

* opracowanie oraz uzgodnienie Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawi@go
i odpowiednimi instytucjami projektu organizacjichu na czas trwania budowy, wraz
z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi NadzKoordynatorowi Zamawiafgego
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmeynikajgcych z posipu robot,

* ustawienie tymczasowego oznakowania §wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

* optaty/dziezawy terenu,

* przygotowanie terenu,

* konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkow, barier,
oznakowa i drenau,

* tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:

e oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciel tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,
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* utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
* usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,
» doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DzNr 89, poz. 414 z gaiejszymi
Zmianami).

» Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

« Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidznfidz. U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).
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DM-01
ROBOTY POMIAROWE

Kod CPV 45111200 -0 Roboty w zakresie przgtpwania terenu pod budowe i
roboty ziemne

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegOlowej specyfikaofichhicznej & wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robot zg@anych z budow nawierzchni utwardzonych i ich
punktami wysokéciowymi w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowe] Specyfikacji dreniczne.
Specyfikacja techniczna (SST) stosowang fko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wysmionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych Szczegotow Specyfikacih Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu tras pieszo-jezdnych orazzaolia obiektow inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokgciowych.
W zakres robdét pomiarowych, zwganych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych wchodaz:
e Sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtownych osi trasy
i punktow wysokéciowych,
* Uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzzexge osi),
* Wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperoéw roboczych),
* Wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e Zastabilizowanie punktdéw w sposéb trwaly, ochromh iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Szczegotowy zakres rzeczowy i d@owy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okredlenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtéwne trasy -punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigdenia podstawowegszgodne z obowvgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00. ,Wwagania Ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00 ,Wymagania Ogolne”.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Ogodlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w SST D-M-00. ,Wymagania Ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowatumgasci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza graniobot ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mié srednig od 0,15 do 0,20 m i dlugé od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktéw natg stosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugn
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istgéej nawierzchni bolce stalow&ednicy
5 mm i dtugdci od 0,04 do 0,05 mSwiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj
prostolgtny.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgee spratu.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogolne”
pkt. 3.

3.2. Sprat pomiarowy.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckowvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
* Teodolity lub tachimetry,
* Niwelatory,
» Dalmierze,
* Tyczki,
* taty,
* Tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokdaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadimo pomiaru.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow.
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy vhm@a przewozi dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-Mymagania Ogolne”
pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.
Prace pomiarowe powinny dywykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7). Przed przystieniem do robét Wykonawca powinien pegejod
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Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac} i wspotrzdne punktéw gtdbwnych trasy oraz
reperow. W oparciu o materiaty dostarczone przemamiapcego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegbtowego wytyczenia
robét. Prace pomiarowe powinny dywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien nehyniast poinformowa Inzyniera

o wszelkich b§dach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasylub) reperéw
roboczych. B¢dy te powinny by usunéte na koszt Zamawigego. Wykonawca powinien
sprawdz¢ czy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej g s zgodne

z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzge rzeczywiste rgne terenu
istotnie r@nig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie niewmno by
zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zosta;m wykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznacza,ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgia Wykonawe. Wszystkie roboty, ktdre bazujna pomiarach
Wykonawcy, nie mog by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez
Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasguinkty pdérednie osi trasy musgz
by¢ zaopatrzone w oznaczenia ctagace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk

i potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatzmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclrevszystkich punktow pomiarowych
i ich oznaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostamn zniszczone przez Wykonaweéwiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego praesaid robot, to zostgrone odtworzone
na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pmwea konieczne dla prawidtowej
realizacji robot naley do obowizkdéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osesy i punktdw wysokasciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdbwnewmany by zastabilizowane
W Sposob trwatly, przyayciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, azeakiowhzane
do punktéw pomocniczych, patonych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odleggo
pomidzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nie zmoprzekracza 500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdhosi
trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegié migdzy
reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyids00 metrow,
natomiast w terenie falistym i gorskim powinnaéhydpowiednio zmniejszona, zaftee od
jego konfiguracji. Repery robocze naje zalazy¢é poza granicami robot zedanych
z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzysgh. Jako repery robocze pma
wykorzysta& punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile
brak takich punktéw, repery robocze nglezatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gierw sposob wykluczagy osiadanie,
zaakceptowany przez 4yniera. Rzdne reperéw roboczych nale okresla¢ z talg
doktadndcig, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/ketpsugc
niwelacg podwojrg w nawgzaniu do reperow gatwowych. Repery robocze powinnydy
wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtajwyrane i jednoznaczne okilenie nazwy
reperu i jego radne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagijprojektows oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamaeegp, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
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paastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, gkoae] w dokumentacji projektowej.{Qrasy
powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdscz nie rzadziej nico 50 metréw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wigcksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 can dl
pozostatych drég. Rene niwelety punktow osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do

1 cm w stosunku do ¢dnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej. Do
utrwalenia osi trasy w terenie najeuzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt. 2.2. Usgoie
pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczady gNykonawca robot zagii je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wgzeaie krawdzi nasypow
i wykopdéw na powierzchni terenu (oklenie granicy robdét), zgodnie z dokumengacj
projektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robét i w miejscach zaakceptowanych przezyhera. Do wyznaczania krgdzi nasypow
i wykopow naley stosowdé dobrze widoczne paliki. Odledi® miedzy palikami naley
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owagj. Odlegtéc ta co najmniej
powinna odpowiada odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilonani
przekrojow poprzecznych musi ustisvia¢c wykonanie nasypow i wykopow o ksztaicie
zgodnym z dokumentagcprojektowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogélne”
pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,2godnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Bymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostik obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. ar robot
zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢&da obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robat.

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-0W/ymagania Ogoélne”
pkt. 8.

8.2. Sposob odbioru robot.

Odbiér robo6t zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasgfe na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiarow geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada ignierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci.

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00. ,Wymagania

Ogodlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trgmnktéw wysokeéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyiytyezeniem dodatkowych
przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochroneh iprzed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiafe odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzd Geodezji
I Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GB{J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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DM-02
USUWANIE POWLOKI GLEBY

Kod CPV 45112200 - 7 Usuwanie powitoki gleby

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaoichhicznej & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zg@anych ze zdgiem warstwy humusu i darniny
w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji dreicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumenetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikacp Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zZwigzanych ze zdgiem warstwy humusu grub. 10 cm, wykonywanych w aemrobot
przygotowawczych.

1.4. Okredlenia podstawowe.

Stosowane okégenia podstawowe gs zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definiciami podanymi w S®FM-00. ,Wymagania Ogolne”
pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogolne”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
Nie wystpuja.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgee spratu.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzt do zdjecia humusu.
Do wykonania robo6t zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie

nadajicej st do powtornego xycia naley stosowa:

* Rowniarki,

» Spycharki,

* topaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtiowe wykonanie robo6t sptgm zmechanizowanym nie jest Aiwe,

» Koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkangportu na odlegié
wymagajca zastosowania takiego spta.
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4. TRANSPORT.
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu.

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport humusu.

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo
przewozé transportem samochodowym. Wybémodka transportu zatg od odlegtdci,
warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-Mymagania Ogolne”
pkt. 5. Teren pod budowciggu pieszo-jezdnego oraz pod budowiejsc parkingowych oraz
innych miejscach wskazanych w dokumentacji projekfo powinien by oczyszczony
z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu.

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fmiejszego @ycia przy
umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzenimewr i krzewéw oraz do innych
czynnaci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowamémiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniatyniera. Humus nalsy
zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spwshaW wygtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wozsdpce dla prawidiowego wykonania
robét, wzgkdnie mae stanowt zagraenie dla bezpiecistwa robot (zmienna grukd
warstwy humusu,gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robot,
jako uzupetnienie prac wykonywanych mechaniczniearde humusu naley zdjac¢
z powierzchni catego pasa robdét ziemnych oraz wydhn miejscach ok&onych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyimera. Grub&¢ zdejmowanej warstwy
humusu (zalena od gtbokasci jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnadmgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej,
ST lub wskazana przezayniera, wedtug faktycznego stanu wysdwania. Stan faktyczny
bedzie stanowit podstagwdo rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.
Zdjety humus nalgy skiadowg w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu
powinny by przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie nale zdejmow& humusu
w czasie intensywnych opaddw i begzgmalinio po nich, aby unilg zanieczyszczenia ghn
lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu.

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplétiousungcia
humusu.
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7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Bymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostik obmiarow jest w/w robét jest 1 frwarstwy humusu o okénej grubgci.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogdlne zasady odbioru robat.
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-U0ymagania Ogoélne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrioi podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena 1 mwykonania robét obejmuije:
» zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdidrogi lub odwiezieniem na
odktad,

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Nie wystpuja.
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SSD-03
ROBOTY W ZAKRESIE MALEJ ARCHITEKTURY |
ROBOTY ROZNE

Kod CPV- 45112720 - 8 Roboty w zakresietattowania terendw sportowych i
rekreacyjnych

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaoichhicznej & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru prac zgzianych z wykonaniem elementoéw matej architektury
i obiektéw zewrtrznych w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji dreicznej.
Szczegbdtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikacp Techniczm.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckniej dotycz prowadzenia robot
przy wykonaniu nagpujacych prac:
» Demonta istniegcego placu zabaw;
* Dostawg i montazem tawek;
» Dostawg i montazem koszy namieci;
* Dostawg i montazem elementow wyposgania placu zabaw;
* Dostawg i montazem domku na placu zabaw;
* Dostawg i montazem bujaka na placu zabaw;
» Dostawg i montazem bujaka podwdjnego konik na placu zabaw;
» Dostawg i montazemscianki na placu zabaw;
* Dostawg i montazem piaskownicy na placu zabaw;
* Dostawa i montamostu linowego na placu zabaw;
SzczegOlowy zakres rzeczowy i §@owy prac wedlug przedmiarébw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w niniejszej SST gs zgodne ustay Prawo budowlane, rozpadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklagirolskich Norm i aprobat technicznych.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Okreslenia podane w niniejszej szczegoétowej specyfikdeghnicznej $ zgodne
z obowhzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Wymagania ogolne.

Ogodlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w specyfikacji technicznej SST ,Wymagania OgélneM200. pkt. 2.
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2.2. Elementy matej architektury.
2.2.1. tawka z oparciem i podtokietnikiem.

tawka wewntrzna wolnostajca. Mocowane pod plytchodnikovg w ubitym terenie
do betonowego fundamentu za pom&otw M8. Wszystkie elementy mugshy¢ prawidtowo
zakotwione wedtug dokumentacji producenta
Dane techniczne:

*  Wymiary 186x67x80 cm
* Konstrukcja stalowa

* Plyta podestowa HPL

o Gruba¢ ptyty 10 cm

2.2.2. Kosz n&mieci zewretrzne.
Zamykany kosz némieci z zamykanym zbiornikiem.

Dane techniczne:

*  Wymiary

* Konstrukcja

* Pojemnd¢

40x40x85 cm
ptyta HPL oraz stal nierdzewna
40 litrow

2.2.3. Domek na placu zabaw.

Przytulny i kolorowy domek to schronienie dla napodzych szczegdllnie na
publicznych placach zabaw. Bogata kolorystyka domvktywa pozytywnie na wyob#aig i
kreatywnd¢ kazdego malucha.

Dane techniczne:

*  Wymiary 193x259 cm
e Strefa bezpieczstwa 494x609 cm
*  Wysoka¢ catkowita 218 cm

*  Wysoka¢ swobodnego upadku 59 cm

* Przedziat wiekowy 1-8lat

2.2.4. Bujak.

Bujak idealnie wtapiagy sk w struktuge kazdego placu zabaw. Kotwienie zelgione

50 cm w gruncie.
Dane techniczne:

*  Wymiary 42x90 cm

» Strefa bezpieczstwa 242x290 cm
*  Wysokac¢ catkowita 79 cm

*  Wysoka¢ swobodnego upadku 46 cm

» Siedzisko
» Konstrukcja

2.2.5. Bujak podwojny koniki.

ptyta polietylenowa HDPE
stal sprona @20 mm

Bujak idealnie wtapiagy sk w struktue kazdego placu zabaw. Kotwienie zelgione

50 cm w gruncie.
Dane techniczne:

*  Wymiary 31x171 cm
» Strefa bezpieczstwa 231x171 cm
*  Wysokac¢ catkowita 90 cm

*  Wysoka¢ swobodnego upadku 50 cm

*  Wysoka¢ siedziska 50 cm
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» Siedzisko ptyta polietylenowa HDPE
* Konstrukcja stal sprona @20 mm

2.2.6.Scianka.
Scianki funkcyjne to wspaniate mibwosci zabawy i nauki nawiezym powietrzu.
Dane techniczne:

*  Wymiary 16x135 cm

» Strefa bezpieczstwa 316x435 cm

*  Wysoka¢ catkowita 111 cm

* Przedziat wiekowy 1-7lat

* Konstrukcja stal nierdzewna
*  Ptytki scianek polietylen HDPE
o Grubas¢ piyty 15 mm

2.2.7. Piaskownica.
Piaskownica z wygodnym przesuwanym zanéi@m zapewnia dzieciom swobegdn

zabave.

Dane techniczne:

*  Wymiary 203x382 cm
» Strefa bezpieczstwa 503x682 cm
*  Wysoka¢ catkowita 30 cm

*  Wysoka¢ swobodnego upadku 30 cm

2.2.8. Most linowy.
Most linowy to element zewtrznego placu zabaw.
Dane techniczne:

*  Wymiary 66x530 cm

» Strefa bezpieczstwa 366x830 cm

*  Wysokac¢ catkowita 144 cm

*  Wysoka¢ swobodnego upadku 59 cm

*  Przedziat wiekowy 1-8lat

* Konstrukcja stal nierdzewna oraz ptyta HDPE

2.2.9. Materiaty na roboty uzupetniapce.
Do wykonania rob6t uzupetnigjych naley uzy¢ nastpujacych materiatdbw zgodnie
z zasadami sztuki budowlanej:
* Beton B-15,
 Kotwy M12,
«  Sruby mocujce M10,
* Materiaty pomocnicze do wykonania robot uzupeluggh — wg potrzeb.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogdlne”
w punkcie 3.2. Roboty zwtane z zagospodarowaniem terenu gmbg wykonane ¢cznie
lub mechanicznie przyzyciu dowolnego typu spetu zaakceptowanego przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.
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4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne.

Wymagania ogoOlne dotygeze transportu podano w SST D-M-00. ,Wymagania
Ogolne” pkt. 4.0.

4.2. Transport materiatow.

Transport materiatbw powinien odbydaiec w sposOb zabezpieczay je przed
przesuwaniem podczas jazdy, uszkodzeniem i znismmre Transport materiatow me
odbywa sie dowolnymisrodkami transportowymi zaakceptowanymi przez Inspek Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny s@éiwymagania dotyce przepiséw
ruchu drogowego. Przewony materiat zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.
Transport mieszanki betonowej nate wykonywa& przy pomocy mieszalnikéw
samochodowych (tzw. gruszek). §to,,gruszek™ naley dobra tak, aby zapewdiwymagan
szybka¢ betonowania z uwzglinieniem odlegtéci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz
koniecznej rezerwy w przypadku awarii samochoduda@nie i ukladanie mieszanki
betonowej] meéna wykonyw& przy pomocy pompy do betonu lub innychnodkow
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powibigndtuzszy ni:
- 90 min. - przy temperaturze +15 °C,
- 70 min. - przy temperaturze +20 °C,
- 30 min. - przy temperaturze +30 °C.

Prety do zbrojenia powinny ki przewaone odpowiednimisrodkami transportu,
w sposob zapewniggy uniknicie trwatych odksztalde oraz zgodnie z przepisami BHP
i ruchu drogowego.

4.3. Pakowanie i magazynowanie materiatow.

Materiaty powinny by pakowane w sposOb zabezpiegegjje przed uszkodzeniem
I zniszczeniem ok&ony przez producenta. Instrukcja winnac¢bgostarczona odbiorcom
w jezyku polskim. Na kadym opakowaniu powinna znajdoivsic etykieta zawieraga:
* nazw i adres producenta,
* nazwe wyrobu wg aprobaty technicznej jakyréb uzyskat,
» dak produkcji i nr partii,
* wymiary,
* liczbe sztuk w pakiecie lub opakowaniu,
* numer aprobaty technicznej,
* nr certyfikatu na znak bezpiecmstwa,
* znak budowlany.
Przechowywanie elementéw powinno zapewnsiah gotowaé uzycia ich do montau.
Materiaty powinny by przechowywane w pomieszczeniach krytych, zagtgoh lub
magazynach poétotwartych z bocznymi ostonami przdeszczowymi. Powinny lgyone
odizolowane od materiatéw i substancji dziggrh szkodliwie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M;¥0@ymagania Ogdlne”.
Montaz elementéw zagospodarowania terenu xnyaleykona zgodnie z instrukcja obstugi
dolagczonej do kadego elementu zagospodarowania.
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5.2. Roboty przygotowawcze.
Roboty zwjzane z zagospodarowaniem terenu saleykona po zakdczeniu
robét drogowych i budowlanych.

5.3. Wykonanie elementow zagospodarowania.
5.3.1. Lawka.

Montaz gotowych elementow powinien odbyivasic zgodnie z zaleceniami
producenta. tawka powinna byuz przystosowana do trwatego przytwierdzenia do padto
Elementy nalgy zamontowaé na state w wyznaczonym miejscu (np. za poariaatew, itp.).

5.3.2. Kosze n&mieci.

Montaz gotowych elementéw powinien odbydvasie zgodnie z zaleceniami
producenta. Kosze rianieci powinny by juz przystosowane do trwatego przytwierdzenia do
podiaza. Elementy naley zamontowé na state w wyznaczonym miejscu (np. za poaoc
kotew, itp.).

5.3.3. Domek na placu zabaw.

Montaz gotowych elementéw powinien odbyivasie zgodnie z zaleceniami
producenta. Domek na placu zabaw powinieé joy przystosowanyasdo podiga. Elementy
nalezy zamontowa na state w wyznaczonym miejscu (np. za pagriatew, itp.).

5.3.4. Bujak.

Montaz gotowych elementow powinien odbyivasic zgodnie z zaleceniami
producenta. Bujak powinien byjuz przystosowany g do podiga. Elementy naley
zamontowa na state w wyznaczonym miejscu (np. za pagriatew, itp.).

5.3.5. Bujak podwojny konik.

Montaz gotowych elementéw powinien odbyivasie zgodnie z zaleceniami
producenta. Bujak podwadjny konik powiniendgyz przystosowanyssdo podiga. Elementy
nalezy zamontowa na state w wyznaczonym miejscu (np. za pagriatew, itp.).

5.3.6.Scianka.

Montaz gotowych elementow powinien odbyivasic zgodnie z zaleceniami
producentaScianka powinna byjuz przystosowana do trwatego przytwierdzenia do paaito
Elementy nalgy zamontowa na state w wyznaczonym miejscu (np. za poariatew, itp.).

5.3.7. Piaskownica.

Montaz gotowych elementéw powinien odbyivasie zgodnie z zaleceniami
producenta. Piaskownica powinnachjz przystosowany do trwatego przytwierdzenia do
podiaza. Elementy naley zamontowa na state w wyznaczonym miejscu (np. za poaoc
kotew, itp.).

5.3.8. Most linowy.

Montaz gotowych elementéw powinien odbyivasie zgodnie z zaleceniami
producenta. Most linowy powinien byjuz przystosowane do trwatego przytwierdzenia do
podiaa. Elementy naley zamontowa na state w wyznaczonym miejscu (np. za poaoc
kotew, itp.).
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

Ogodlne zasady kontroli jako podano w SST D-M-00. ,Wymagania Ogdlne” pkt. 6.
Jaka¢ wyrobu powinna odpowiadarormie PN ISO grupy 9000.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot.

Badanie zastosowanych materialtdw nglerzeprowadzi posrednio na podstawie
zahczonych zéwiadczér o jakasci wystawionych przez producenta orazéwiadcze
wykonawcy z kontroli jakéci elementéw stwierdzagych zgodné¢ uzytych materiatow
z wymaganiami dokumentacji technicznej. W przypadigdy producent przeprowadzit
badania jakéci materiatdw we wiasnym zakresie, wyniki tych bagewinny by zahczone
do dokumentacji odbiorczej. €stotliwos¢ oraz zakres badamateriatdw powinna hy
zgodna z Aprobatami technicznymi ITB dla poszczegdh materiatow. Zasady kontroli
powinien ustali Kierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem NawdzInwestorskiego.
Kontrola robot obejmuje:

» sprawdzenie czy dostarczone na plac budowy matesaizgodne z dokumentag]
techniczi

» stwierdzenie wisciwej jakasci materiatu na podstawie atestu producenta,

» sprawdzenie zgodioi sposobu magazynowania z zaleceniami produceateriatu,

* sprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowania,

6.3. Badania gotowych elementow powinno obejmowa&o najmniej sprawdzenie.

e wymiarOw — tdmga stalows z doktadnéciag do 1 mm, suwmiatk szczelinomierzem,

* wykonczenia powierzchni — liniatem metalowym i szczefmerzem,

» zabezpieczenia antykorozyjnego — makroskopowo,zppoeniar grubéci powitoki i jej
szczelnéci, Powitoki nie powinny wykazywa pecherzy, odpryskéw, tuszczenia lub
peknige,

* rodzajow, liczby i wielkéci oku¢ oraz ich zamocowanie — na zgoéha dokumentagj
techniczi oraz ich zamocowania i dziatania przezedginy,

* polaczer konstrukcyjnych — na zgod&d z niniejsa specyfikacg, wymaganiami norm
panstwowych lubswiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictWigmienione
badania natey przeprowadzaprzy odbiorze kadej partii elementow.

Wyniki badan materiatbw powinny b§ wpisywane do dziennika budowy

i akceptowane przez Inspektora nadzoru.

6.4. Badanie jakdci wbudowania powinno obejmowd.

» staniwyghd elementow pod wzgtlem rowndci, pionowdci i spoziomowania,

* rozmieszczenie miejsc zamocowania i Sposéb osaaeégNENntow,

» stan i wyghd wykonczenia wbudowanych elementow na zgadna dokumentag
technicza.

Z dokonanego odbioru néalesporzdzi¢c protokot.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-Wymagania Ogolne” pkt. 7.
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7.2.

Jednostka obmiarowa.
Jednostl obmiarowg robot zwhzanych z dostagvi montazem elementéw matej

architektury jest:

Montaz Lawek : 1 komplet
Montaz Koszy nasmieci : 1 komplet
Montaz Domku na placu zabaw : 1 komplet
Montaz Bujaka : 1 komplet
Montaz Bujak podwaojnego konik : 1 komplet
Montaz Scianki : 1 komplet
Montaz Piaskownicy : 1 komplet
Montaz Mostu linowego : 1 komplet

8. ODBIOR ROBOT

8.1.

Odbiér elementow stalowych przed wbudowaniem.
Przy odbiorze powinny l#ysprawdzone nagtujace cechy:
zgodnd¢ wykonania elementow i ich sktadowych z dokumentéaghnicza,
wymiary gotowego elementu i jego ksztait,
prawidtowa¢ wykonania paiczen (przekroje, diugé i rozmieszczenie spawowrub),
srednice otworow,
dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiaragkadh i ptaszczyznach,
rodzaj zastosowanych materiatow,
zabezpieczenie wyrobow przed korpzj

. Odbidr elementow po wbudowaniu i wykaczeniu.

Przy odbiorze elementostusarsko-kowalskich powinny Bysprawdzone:
prawidiowa¢ osadzenia elementu w konstrukcji budowlanej,
zgodnad¢ wbudowanego elementu z projektem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogolne zasady dotygze podstaw piatrici podano w SST D-M-00. ,Wymagania

ogolne”. Rozliczenie robét mortawych kgdzie dokonane jednorazowo po wykonaniu
petnego zakresu roboét i ich k@mowym odbiorze. Podstawrozliczenia oraz pfatrioi
wykonanego i odebranego zakresu robét stanowi wéatyah robot obliczona na podstawie
ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za ollany zakres robot.

Ptaci s¢ za ustalog ilos¢ [kpl.] zamontowanych tawek wg ceny jednostkowefr&

obejmuije:

przygotowanie stanowiska roboczego

dostarczenie materiatdw, nadzi i sprztu,

monta& tawek,

uporzdkowanie miejsca wykonywania robot,

usungcie pozostatéci, resztek i odpadéw materiatow,

likwidacje stanowiska roboczego,

utylizaci opakowa i resztek materiatdw zgodnie ze wskazaniami icddpcentow.
Ptaci s¢ za ustalog ilos¢ [kpl.] zamontowanych koszy ndmieci, wg ceny

jednostkowej, ktora obejmuje:

przygotowanie stanowiska roboczego
dostarczenie materiatdw, nadzi i sprztu,
monta koszy nasmieci,
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e uporadkowanie miejsca wykonywania robét,
* usunkcie pozostaici, resztek i odpadéw materiatow,
» likwidacje stanowiska roboczego,
» utylizacg opakowa i resztek materiatdw zgodnie ze wskazaniami iddpcentow.
Ptaci s¢ za ustalog ilos¢ [kpl.] zamontowanych domkéw na palcu zabaw, wgycen
jednostkowej, ktora obejmuje:
* przygotowanie stanowiska roboczego
» dostarczenie materiatow, nadzi i sprztu,
* monta domkéw na placu zabaw,
» uporadkowanie miejsca wykonywania robét,
e usunkcie pozostaitci, resztek i odpadéw materiatow,
» likwidacje stanowiska roboczego,
e utylizacg opakowa i resztek materiatdw zgodnie ze wskazaniami icddpcentow.
Ptaci s¢ za ustalog ilos¢ [kpl.] zamontowanych bujakéw, wg ceny jednostkqwej
ktéra obejmuje:
* przygotowanie stanowiska roboczego
» dostarczenie materiatow, nadzi i sprz:tu,
* monta bujakow,
» uporzdkowanie miejsca wykonywania robot,
* usunkcie pozostaici, resztek i odpadéw materiatow,
» likwidacje stanowiska roboczego,
» utylizacg opakowa i resztek materiatdw zgodnie ze wskazaniami iddpcentow.
Placi s¢ za ustalos ilos¢ [kpl.] zamontowanych bujakéw podwojnych konikowg w
ceny jednostkowej, ktéra obejmuje:
e  przygotowanie stanowiska roboczego
» dostarczenie materiatow, nadzi i sprz:tu,
» monta bujakéw podwdjnych konikow,
» uporadkowanie miejsca wykonywania robét,
e usunkcie pozostaitci, resztek i odpadéw materiatow,
» likwidacje stanowiska roboczego,
e utylizacg opakowa i resztek materiatdw zgodnie ze wskazaniami icddpcentéw.
Ptaci s¢ za ustalogilos¢ [kpl.] zamontowanycKcianek, wg ceny jednostkowej, ktéra
obejmuje:
e przygotowanie stanowiska roboczego
» dostarczenie materiatow, nadzi i sprztu,
* mont& scianek,
* uporzdkowanie miejsca wykonywania robot,
* usunkcie pozostaici, resztek i odpadéw materiatow,
» likwidacje stanowiska roboczego,
e utylizacg opakowa i resztek materiatdw zgodnie ze wskazaniami icddpcentow.
Ptaci s¢ za ustalog ilos¢ [kpl.] zamontowanych piaskownic wg ceny jednostkgw
ktéra obejmuje:
* przygotowanie stanowiska roboczego
» dostarczenie materiatow, nadzi i sprz:tu,
* monta piaskownic,
e uporadkowanie miejsca wykonywania robot,
e usunkcie pozostatci, resztek i odpadéw materiatow,
» likwidacje stanowiska roboczego,
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utylizaci opakowa i resztek materiatébw zgodnie ze wskazaniami icddpcentow.
Ptaci s¢ za ustalog ilos¢ [kpl] zamontowanych mostow linowych wg ceny

jednostkowej, ktora obejmuje:

przygotowanie stanowiska roboczego

dostarczenie materiatdw, nadzi i sprztu,

monta mostow linowych,

uporzdkowanie miejsca wykonywania robot,

usungcie pozostatéci, resztek i odpadéw materiatow,

likwidacje stanowiska roboczego,

utylizaci opakowa i resztek materiatébw zgodnie ze wskazaniami icddpcentow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003Dz. U. Nr 47 poz. 401)
w sprawie bezpiechstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot widaych.
Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przyardbe.

PN-90/B-14501Zaprawy budowlane zwykte.

PN-B-03002:1999 Konstrukcje murowe nie zbrojone.

PN-EN 197-1:2002/A1:2005 Cement Cz.1: Skiad, wyméga kryteria zgodn<ci dot.
Cementu powszechnegaytku

PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyéik&obieranie prébek

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

PN-B-02854:1996 Ochrona przeciw zaosowa budynkéw. Metoda bata
rozprzestrzenianiagptomieni po posadzkach podtogowych.

PN-84/B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczewaieralngci na tarczy Bochmego.
PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badanie cech fimych i wytrzymatéciowych.
BN-87/B-12037/06 Metody bada ptytek ceramicznych. Oznaczenie twaiclo
powierzchni w skali Mohsa.

PN-61/B-10245 ,Roboty blacharskie budowlane z bjacétalowe]j ocynkowanej
i cynkowej. Wymagania i badania techniczne przyiode”.

PN-EN I1SO 15481:2002 Wkty wiercace samogwintuace z tbhem walcowym wypuktym
z wgkbieniem krzgowym

PN-73/H-92903 Stopy cynku. Blachy &ty

PN-88/H-01105 Stal. Potwyroby i wyroby hutnicze. kBaanie, przechowywanie
i transport

PN-85/B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenie w budotwie. Ogdélne zasady ochrony
PN-EN 10223-7:2003 (U) Drut stalowy i wyroby z druta ogrodzenia. G& 7: Panele
zgrzewane z drutu stalowego na ogrodzenia

PN-EN ISO 8504-1:2002 Przygotowanie pagtostalowych przed naktadaniem farb
i podobnych produktow. Metody przygotowania powndnzi. Czs¢ 1: Zasady ogolne
PN-EN ISO 85042:2002 Przygotowanie podip stalowych przed naktadaniem farb
i podobnych produktéw. Metody przygotowania powiddmz. Czs¢ 2: Obrobka
strumieniowascierna.

38



